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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
~ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
CZESCI ELEKTRYCZNEJ | TELETECHNICZNEJ

1. CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiaj gcego.

Inwestycja: Modernizacja serwerowni wraz z instalacjg strukturalng, dedykowang instalacjg elektryczng wewnatrz
budynku Urzedu Miejskiego w Paczkowie.
Adres inwestycji:  Budynek Ratusza Urzedu Miasta Paczkéw, ul. Rynek 1, 48-370 Paczkow
Inwestor: Gmina Paczkéw, ul. Rynek 1, 48-370 Paczkéw.
1.2. Zakres Stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacje Techniczne (ST) sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem opracowania jest wykonanie specyfikacji instalacji elektrycznej i teletechnicznej dla modernizacji serwerowni
wraz z modernizacjg instalacji strukturalnej oraz dedykowang instalacjg elektryczng wewnatrz budynku Urzedu Miejskiego
w Paczkowie. Inwestycja w catosci znajduje sie na terenie Inwestora.

W zakresie robot objetych niniejszg specyfikacja wyrdznic¢ nalezy dzialy:

hd modernizacja — wymiana stolarki budowlanej,

®  instalacja klimatyzacji,

o sieci dedykowanej zasilania komputeréw,

®  instalacji sitowej,

d instalacji przeciwpora zeniowej,

d instalacji przeciwprzepi eciowej,

®  instalacji strukturalnej LAN,

o instalacji sygnalizacji napadu i wlamania,

®  instalacji monitoringu CCTV wewn  atrz budynku

® instalacji kontroli dost epu,

®  instalacji podiogi antystatycznej w serwerowni,

®  instalacji sygnalizacji po zarowej SAP.

14. Okre slenia podstawowe.
®  Dziennik budowy — opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzgcy

do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych robét, przekazywania polecen i zalecen, oraz korespondencji technicznej pomiedzy

Zamawiajacym, Wykonawca i Projektantem.

®  Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do

reprezentacji w sprawach realizacji kontraktu.

®  Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys sSlepy
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®  Kosztorys Slepy - opis rob6t w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem ilosci.

®  Ksiega obmiaru — akceptowany przez Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych robét w formie wyliczen, szkicéw i ewentualnie
dodatkowych zatgcznikdéw. Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Zamawiajgcego
(dla robét dodatkowych i zamiennych).

®  Materialy — wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania robét zgodne z dokumentacjg

projektowo — kosztorysowsg, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

®  Polecenie Zamawiajgcego — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela

Zamawiajgcego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw dokumentacji
projektowe;j.

®  Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentaciji projektowe;.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot.
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w dokumentacji projektowe;.
Instalacje powinny by¢ wykonane zgodnie z

. Polskimi Normami

. Obecnie obowigzujgcym prawem budowlanym i wymaganiami wszelkich wladz lokalnych, przepiséw i

regulacji terenowych

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczna i poleceniami Zamawiajgcego oraz za bezpieczenstwo i higiene pracy.
1.5.1. Przekazanie placu budowy.
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej dwa
egzemplarze petnej dokumentacji kontraktowej.
1.5.2. Dokumentacja projektowa.
Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowej. Dokumentacja ta
zawiera¢ bedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy.
Dokumentacje powykonawczg sporzgdzi Wykonawca na wtasny koszt, chyba ze umowa stanowi inacze;j.
1.5.3. Zgodno $¢ robét z dokumentacj g projektow g i specyfikacj g techniczn a.
Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione cho¢by w jednym z nich sg obowigzujgce dla
Wykonawcy tak jakby byly w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczeh w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw jest wazniejszy od odczytu ze skali
rysunkéw. Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materiaty muszg by¢ zgodne z dokumentacjg projektowsg i
specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej powinny by¢ uwazane
za wielkosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego podziatu. Cechy materiatow i
elementéw obiektow i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty ich cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego podziatu tolerancji. Jezeli przedziat tolerancji nie zostat
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej to nalezy przyja¢ tolerancje akceptowane
zwyczajowo dla danego rodzaju robét. W przypadku gdy materiat lub roboty nie sg w petni z godne z dokumentacijg
projektowg lub specyfikacjg techniczng i wptyneto to na niezadowalajgca jakosé budowli lub obiektu, to takie materiaty
i roboty nie zostang zaakceptowane przez Zamawiajgcego. W takiej sytuacji elementy rob6t powinny by¢ niezwtocznie
rozebrane i zastgpione innymi na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie materiatéw i sprz  etu.
Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania sprzet i materiaty zgodne z wytycznymi

ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajgcego projekcie organizacji zaplecza i rob6t. Koszt zabezpieczenia i
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dozorowania placu budowy ponosi Wykonawca na podstawie odrebnej umowy o ochronie mienia z Generalnym
Wykonawca.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca rob6t instalacyjnych ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajgce przed:

. zanieczyszczeniami zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami, paliwami, olejami

. przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami chemikaliami oraz innymi szkodliwymi

substancjami

. przekroczeniem norm hatasu

. mozliwoscig powstania pozaru
Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami ochrony srodowiska
obcigzajg Wykonawce robét. Wody powierzchniowe i gruntowe nie mogg by¢ zanieczyszczone w czasie rob6t. Baza
sprzetu i transportu moze zosta¢ zlokalizowana na terenie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii
projektu organizacji zaplecza przez lokalne stuzby ochrony $rodowiska. Wykonawca nie powinien stosowaé innej
technologii robét, na wyzszym poziomie hatasu, niz okreslona przez Zamawiajgcego pod rygorem wstrzymania robot.
1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.
Materialy, ktére w sposo6b trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie
materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt muszg mie¢ aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie stwierdzajgca brak szkodliwego oddziatywania materiatu na srodowisko.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia wedtug warunkéw szczegotowych kontraktu, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla sSrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.
1.5.8. Ograniczenia obci azen osi pojazdow.
Wykonawca dostosuje sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatéw i wyposazenia na
i z terenu rob6t. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét uszkodzonych w wyniku przewozu
nadmiernie obcigzonych pojazdéw i fadunkéw.
1.5.9. Bezpiecze astwo i higiena pracy.
Podczas realizacji robét Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje
sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg oddzielnej zaptacie i
sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.
1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
wydania potwierdzenia zakonczenia rob6t przez Zamawiajgcego. Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu
ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby obiekty i budowle lub ich elementy
byly w zadawalajgcym stanie przez caly czas do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajgcego powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.11. Stosowanie si e do prawa i innych przepisow.
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie ich wykorzystania, a o swoich dziataniach w sposéb ciggty bedzie informowat

Zamawiajacego.
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1.5.12. Réwnowa zno $€ norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spetnia¢ majg materialy, sprzet i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Mogg by¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajgce zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania, pod

warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajacego.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédia uzyskania materiatow.
Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatbw przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrédia ich wytwarzania, zamawiania lub wykonywania,
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do ich zatwierdzenia przez Zamawiajgcego.
Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materialy z danego zrédta
uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposéb ciggly spetniajg wymagania specyfikacji technicznej i dokumentacji
projektowej w czasie postepu robét.
2.2. Materiaty nie odpowiadaj ace wymaganiom.
Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu budowy, bgdz zlozone w
miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego. Jesli Zamawiajgcy zezwoli na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz
do tych dla ktérych zostaly zakupione, to koszt materiatdw zostanie przewartosciowany przez Zamawiajgcego. Kazdy
rodzaj rob6t, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.
2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ i whasciwosci do rob6t i byly dostepne do kontroli przez Zamawiajgcego.
Miejsca czasowego sktadowania materiatdbw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Zamawiajgcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
24. Wariantowe stosowanie materiatow.
Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatow w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Zamawiajgcego.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Zamawiajgcego.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robét. sprzet uzywany do rob6t musi by¢ zgodny z ofertg wykonawcy, musi odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci  wskazaniom zawartych w projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez
Zamawiajgcego. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Zamawiajgcego. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, warunkach kontraktu i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska,
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie
dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wariantowe uzycie sprzetu jest mozliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja projektowa, pod warunkiem
uzyskania akceptacji Zamawiajgcego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzgdzenia oraz narzedzia nie gwarantujgce

zachowania warunk6w umowy, zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robo6t.
4. TRANSPORT.
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Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw. Dobor $rodkéw transportowych Wykonawca
przedstawia do akceptacji Zamawiajgcemu. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy bedag spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.
Wykonawca bedzie na biezgco i na wkasny koszt usuwac¢ wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami ha

drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robo6t.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami specyfikacji technicznej,
projektem organizacji rob6t oraz poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za dokladne
wytyczne w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajgcego.

5.2 Wspélpraca Zamawiaj gcego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robét, oceng jakosci
materiatéw i postepem robét, a ponadto wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacjg dokumentacji projektowe;j i
Specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Jest on
upowazniony réwniez do kontroli wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych na budowe lub na
niej produkowanych, wigczajgc przygotowanie i produkcje materialtbw. Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o
wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktére nie spetniajg wymagan jakosciowych okreslonych w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajgcy uwzgledni wyniki badan
materiatdw i robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazana kwestie. Polecenia Zamawiajgcego
powinny by¢ wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce
pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

1. Program zapewniania jako $ci rob6t.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujgce wykonywanie robo6t zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajgcego. Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

. organizacje wykonywania rob6t

. termin i spos6b prowadzenia robo6t

. organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robo6t-zasady BHP

. wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

. wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robét

. wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium)

. sposéb oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania
tych informacji Zamawiajgcemu

. wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne

. sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
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2. Zasady kontroli jako $ci rob6t.

Celem kontroli rob6t jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jakos¢ materiatdbw. Zapewni on odpowiedni system kontroli
wigczajgc personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajgcy moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadawalajgcy. Wykonawca musi
przeprowadzi¢ pomiary i badania materiatbw oraz rob6t z czestotliwoscia zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi we dokumentacji technicznej i specyfikacji robét. Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam
okreslone , Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg
wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedure

badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary muszg by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej. Stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury
zaakceptowane prze Zamawiajgcego. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Zamawiajgcego o0 rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

4. Raporty z bada n.

Wykonawca musi przekaza¢ Zamawiajacemu kopie raportu z wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan beda przekazywane Zamawiajgcemu na
formularzach wedtug dostarczonego przez Niego wzoru lub innych przez Niego zaaprobowanych.

5. Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

. certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi oraz
witasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.

. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma, lub Aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono PN, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong powyzej i ktére
spetniajg wymogi specyfikacji. W przypadku materiatow dla ktorych w/w dokumenty nie sg wymagane, kazda
partia dostarczona do robét bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta. Jakiekolwiek materiaty,
ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6. Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy — jest dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy placu budowy do korca okresu gwarancyjnego. Zatgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne
dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Kierownika Budowy i
Zamawiajgcego. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lnosci:

. date przekazania Wykonawcy placu budowy

. date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej

. uzgodnienie przez Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéw rob6t

. wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

. dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robét

. dane dotyczace jakosci materiatéw, pobieranych prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan

. inne informacje istotne dla przebiegu robo6t.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przediozone Zamawiajgcemu
do ustosunkowania sie. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zamawiajgcego do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy

robét. Rejestr obmiaréw — stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu robét. Obmiary
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wykonywanych rob6t przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestru
obmiaréw.

Pozostate dokumenty budowy : pozwolenie na budowe, protokoty przekazania placu budowy, umowy cywilnoprawne z
osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty odbioru robét, protokoty z narad i
ustalen, korespondencja na budowie.

Dokumenty powinny by¢é przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposob przewidziany prawem.
Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Obmiar robét okresla faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowg i specyfikacjg
techniczng. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z
czestotliwoscig i w czasie okreslonym w umowie.
7.2. Urzadzenia i sprz et pomiarowy.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru rob6t musi zyska¢ akceptacje Zamawiajgcego.
Jezeli sprzet wymaga badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacyjne.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanych przez Zamawiajgcego przy udziale Wykonawcy:

. odbidr rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

. odbidr czesciowy

. odbidr ostateczny

. odbiér pogwarancyjny
8.2. Odbidr rob6t zanikaj acych
Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogéIinego postepu robét. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST 01 ROBOTY BUDOWLANE
CPV 01 45421000-4 Roboty w zakresie stolarki  budowlanej
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robét budowlanych
w zakresie wymiany stolarki drzwiowej i budowy $ciany dziatowe;.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:

®  wymiany stolarki drzwiowej

®  rozbidrka i budowa nowej Scianki dziatowej

1.4. Ogdlne wymagania dotycz gce robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogdélne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogélne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogélnej specyfikaciji.
2. MATERIALY.

- drzwi metalowe petne z samozamykaczem EI60 930/2000 w klasie RC4 ,
- $cianka dziatowa ( 2x ptyta G-K z wypetnieniem i ruszt stalowy ),

- okladzina pozostatej czesci Scian z ptyt G-K o odpornosci ogniowej,

- emulsja gruntujgca do malowania $cian,

- farba akrylowa do malowania $cian,

- farba akrylowa do malowania sufitu,

- istniejgca podtoga do oczyszczenia i impregnaciji ,

- nowa wyktadzina antystatyczna na podioge,

3. SPRZET.
3.1. Do wykonania rob6t instalacji Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania co najmniej z
ponizszego sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z
uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.

4. TRANSPORT.

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.
5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikaciji Technicznej.
5.2. Planowane roboty budowlane:
-Rozbiorka kraty stalowej prowadzacej do wydzielonego pomieszczenia
- Budowa nowej $cianki dzialowej wydzielajgcej pomieszczenie serwerowni. Scianak z plyt kartonowo-gipsowych

na ruszcie stalowym ( pelen system ). Scianka gr min 100 mm, o odpornosci gipsowej REI120
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- Montaz nowych drzwi stalowych o odpornosci ogniowej EI60 z kontrolg dostepu i samozamykaczem

- Obtozenie pozostatych Scian wydzielonego pomieszczenia ptytami kartonowo-gipsowymi na ruszcie stalowym
badz na packach klejowych, tak aby uzyska¢ odpornos¢ ogniowa catej sciany REI120.

- Cata podtoge wydzielonego pomieszczenia nalezy wytozy¢ wykladzing antystatyczng ( caly system montazowy z
cokolikami listwami, zamkami itp. ). Przed utozeniem wykladziny oczysci¢ istniejgcg podtoge i ewentualnie
uzupeic lub naprawi¢ istniejgce deski podiogowe. Catos¢ zabezpieczyé impregnatami do NRO.

Planowane roboty zwigzane z wydzieleniem pomieszczenia pod nowg serwerownie nie spowodujg zmiany obcigzen.
Brak koniecznosci wzmacniania stropu.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;j.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Og6lne zasady obmiaru robét podano w Ogdlinej Specyfikacji Technicznej.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg scian ,
. sposéb potaczen,
. prawidtowo$¢ osadzenia drzwi i konstrukgji,
. lokalizacja urzadzen.
8.2. Odbior cz esciowy.
a) odbiorowi cze$ciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robo6t, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢

sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbidr ko ncowy.

a) przy odbiorze kohcowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy

przedtozy¢ protokoty odbioréow czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnosé
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

b) w szczegolnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wtasciwych materiatow i elementéw urzadzenia

- prawidtowos$¢ wykonania potgczen

- jako$¢ zastosowania materiatow

- odlegtos¢ przewod6éw wzgledem siebie i innych instalacji

- prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen

- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng

- stan izolacji kabli i przewodow

- skutecznos$c¢ ochrony przeciwporazeniowej

- prawidtowos¢ dziatania urzadzen elektrycznych
9. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-72/B-10122 Roboty oktadzinowe . Suche tynki . Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-79405  Wymagania dla ptyt gipsowo- kartonowych
Instrukcja montazu ptyt gipsowo- kartonowych Nida -Gips wyd. 2002 r .
Poradnik inzyniera i kierownika budowy wyd. 2004 r.
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Wymagania jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Ustawa Prawo Budowlane.Ustawa o wyrobach
budowlanych .

PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.

PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.

PN-78/B-13050 Szkio ptaskie walcowane.

PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

PN-B-30150:97 Kit budowlany trwale plastyczny.

BN-67/6118-25 Pokosty sztuczne i syntetyczne.

BN-82/6118-32 Pokost Iniany.

PN-C-81901:2002 Farby olejne do gruntowania ogdlnego stosowania.

PN-C-81901:2002 Farby olejne i ftalowe nawierzchniowe ogdlnego stosowania.

BN-71/6113-46 Farby chemoutwardzalne na stolarke budowlang.

PN-C-81607:1998 Emalie olejno-zywiczne, ftalowe modyfikowane i ftalowe kompolimeryzowane styrenowane.
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SST 02 INSTALACJA KLIMATYZACJI

CPV 02 45331220-4 Instalowanie urz adzen klimatyzacyjnych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robét wod-kan w zakresie
zabudowy jednostki zewnetrznej i wewnetrznej klimatyzacji w serwerowni.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:

d podigczenie urzgdzen klimatyzacji

1.4. Ogoélne wymagania dotycz ace robét
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogélne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogolnej specyfikaciji.
2. MATERIALY.
- klimatyzator — jednostka zewnetrzna i wewnetrzna,
- Zigczki
- Rura odprowadzajace,
- pasta uszczelniajaca
3. SPRZET.
3.1. Do wykonania rob6t instalacji Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania co najmniej z
ponizszego sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z
uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.
4. TRANSPORT.
4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.
5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
5.2. Przedmiotem opracowania jest projekt instalacji klimatyzacji dla modernizowanego pomieszczenia serwerowni
znajdujacego sie na pierwszym parterze Urzedu Miejskiego
w Paczkowie przy ul. Rynek 1. Roboty, ktérych dotyczy opracowanie obejmujg czynnosci majgce na celu wykonanie
instalacji klimatyzacji w remontowanym pomieszczeniu serwerowni Urzedu Miasta w Paczkowie.

Zapotrzebowanie chtodu dla remontowanego pomieszczenia serwerowni:

Pomieszczenie serwerowni -0,8 kW.
Moc cieplna projektowanych urzadzen - 4,0 kW.
taczne zapotrzebowanie na chtod - 4,8 kW

Zaprojektowano uktad klimatyzacji o mocy nominalnej 5,20 kW w zakresie chtodzenia.

Zakres rzeczowy projektowanej instalacji obejmuje:

- montaz nowych urzadzen klimatyzacyjnych, jednostki wewnetrznej typu split na $cianie w remontowanym
pomieszczeniu serwerowni, za$ jednostke zewnetrzng nalezy zabudowa¢ na nieuzytkowym poddaszu ktére ma

zapewniong niezbedng wentylacje. Jednostke zewnetrzng nalezy przytwierdzi¢ do podtogi poddasza.
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- montazu przewodow pomiedzy jednostkg zewnetrzng i wewnetrzng ciecz gaz

- oraz montazu instalacji odprowadzajgcej skropliny za pomocg przewodu PP o $rednicy 16 mm potgczonego z pompka
skroplin o wysokosci podnoszenia minl5 m, przewod odprowadzajacy skropliny nalezy wpuscié¢ do rynny na poddaszu.
Klimatyzacje pomieszczenia projektuje sie jako ukladu z jednostkg typu split zabudowang na $cianie wewnetrznej
pomieszczenia potaczong z jednostkg zewnetrzng zabudowang na poddaszu nieuzytkowym. Jednostke klimatyzacyjna
sterowana bedzie pilotem lub aplikacjg na smartfona. Pilot jaki aplikacja umozliwia wybér pracy, regulacje temperatury,
predkosci obrotowej wentylatora / kierunek nawiewu.

5.3. Jednostke zewnetrzng nalezy usytuowaé¢ podtodze pomieszczenia nieuzytkowego strychu.. Odprowadzenie
skroplin z urzgdzenia wykona¢ przy uzyciu pompki skroplin przystosowanej do pracy z jednostkami o mocy do 10 kW.
Odprowadzenie skroplin wykona¢ przewodem PP o Srednicy @16 i wigczy¢ do rynny na dachu obiektu. Potgczenie
pomiedzy jednostkg zewnetrzng i wewnetrzng wykonaé przewodami miedzianymi $rednicy @ 6.35/12.7 izolowanymi
izolacjg grubosci min 9 mm. lzolacja powinna zawiera¢ zewnetrzng warstwe ochronng. Przewody instalacyjne nalezy
prowadzi¢ w korycie instalacyjnym koloru biatego. Potgczenia elektryczne pomiedzy urzadzeniami jaki zasilanie
wykona¢ zgodnie w wytycznymi producenta uktadu klimatyzacji. Nalezy zabudowaé¢ uktad klimatyzacyjny z minimum
dwuletnim okresem gwaranciji.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.
7.1 Og6lne zasady obmiaru robét podano w Ogdlinej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg tras przewodow
. sposéb potaczen,
. prawidtowo$¢ osadzenia klimatyzatoréw,
. sposéb prowadzenia kabli i przewodow,
. lokalizacja urzgdzen.
8.2. Odbior cz esciowy.
a) odbiorowi cze$ciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktérych

w wyniku postepu rob6t, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢
sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbidr ko ncowy.

C) przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy

przedtozy¢ protokoty odbioréow czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnos¢
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

d) w szczegolnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wtasciwych materiatow i elementéw urzadzenia
- prawidtowo$¢ wykonania potgczen
- jakos¢ zastosowania materiatow
- odlegtos¢ przewodéw wzgledem siebie i innych instalacji
- prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen
- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng

- stan izolacji kabli i przewodow
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- skutecznos$¢ ochrony przeciwporazeniowej

- prawidtowos$¢ dziatania urzgdzen elektrycznych

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji wentylacji

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych jakim

powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie ,

- PN-87/B-02151.02 Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem pomieszczen

w budynkach. Dopuszczalne wartosci poziomu dzwigku w pomieszczeniach.

- PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja

- PN-83/B-03430 Wentylacja w budynkach mieszkalnych, zamieszkania zbiorowego

i uzytecznosci publicznej. Wymagania - wraz ze zmiang PN-83/B-03430/Az3:2000.

- PN-78/B-03421 Wentylacja i klimatyzacja. Parametry obliczeniowe powietrza wewnetrznego

w pomieszczeniach przeznaczonych do statego przebywania ludzi

- PN-EN 12599 Wentylacja budynkéw. Procedury badan i metody pomiarowe dotyczgce odbioru wykonanych instalacji
wentylacji i klimatyzacji.

025/2021/spec



SST 03 WEWNETRZNE INSTALACJE ELEKTRYCZNE

CPV 45311000-0 Wewn etrzne instalacje elektryczne, monta z rozdzielnic i tras
kablowych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace rob6t elektrycznych w
zakresie instalacji elektrycznych gniazd wtyczkowych, zasilania dedykowanego komputeréw, sitowa.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:

®  instalacja gniazd wtyczkowych,
®  instalacja sieci dedykowanej zasilania komputeréw,

®  instalacja sitowa,

1.4. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogélne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogolnej specyfikaciji.
2. MATERIALY.

- Gniazda wtyczkowe 1-faz. podtynkowe z uziemieniem, 16A, hermetyczne 1P44 pojedyncze oraz zespolone w ramce 2-
3-4-gj.
- Przewody YDYzo 3x2,5, LgY 4; YDYzo 3x1,5, YKYzo 5x6, YKYZzo 5x35, YKY 5x10, YKY 5x16
- Puszki rozgatezne, wytaczniki roznicopradowe, wytgczniki nadpragdowe, rozdzielice natynkowe, koryta kablowe, rury
RVkL

3. SPRZET.

3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych

rozwigzan technicznych.
4. TRANSPORT.

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w czesci Ogélnej Specyfikacji Techniczne;.
5.2. Z tablic pietrowych TB na kondygnacjach, nalezy zasili¢ poszczeg6lne obwody gniazd. Przewody ukfada¢ pod
tynkiem. Przewody taczy¢ w puszkach rozgateznych mocowanych do koryt.
Instalacje gniazd wtyczkowych podtynkowych/natynkowych wykona¢ analogicznie do instalacji oswietlenia
podstawowego. Przewody nalezy uktada¢ pod tynkiem, oraz w korytach kablowych. Zastosowaé przewody YDYzo
3x2,5

Wysokos$¢ umieszczenia gniazd:

025/2021/spec



- gniazda w pomieszczeniach biurowych — 0,3 m nad podtogg
- gniazda w WC i pom. technicznych - 1,35 m nad podtoga
- gniazda w zestawach z zasilaniem dedykowanym jako systemowe we wspoélnej ramce w standardzie 45x45mm — 0,3m
nad podtoga
Zastosowac¢ gniazda podwojne z uziemieniem, a w pomieszczeniach wilgotnych pojedyncze z uziemieniem i z klapka o
stopniu szczelnosci IP 44, a w zestawach gniazda pojedyncze modutowe 45x45. Na zestaw gniazd skiad sieg;
0 2x gniazdo DATA,
0  1x gniazdo zwykte 230V,
0  3x gniazdo sieci strukturalnej RJ45 kat.6,
Kolorystyke gniazd ogélnych dobra¢ do wystroju wnetrza, a system dopasowac¢ do gniazd sieci teletechnicznych.
Trase przewoddw elektrycznych uktadac oddzielnie od instalacji teletechnicznych.
5.4. Zasilanie stanowisk komputerowych w pomieszczeniach biurowych odbywaé sie bedzie z tablic komputerowych
TB-K/... Poszczeg6lne obwody zasilania komputeréow zabezpieczono wytgcznikami réznicowo—prgdowymi o
charakterystyce A.
Gniazda zasilajace dedykowane wykonane sg w standardzie DATA koloru czerwonego z kluczem, uniemozliwiajacym
podigczenie innych urzadzen poza komputerowymi (stacja robocza, monitor). Gniazda pojedyncze modutowe we wspdinej
ramce.
Zasilanie dedykowane nalezy wykona¢ przewodami YDYzo 3x2,5 prowadzonymi analogicznie do instalacji gniazd
ogélnych 230V tj. pod tynkiem. Bruzdy $cienne nalezy uzupehi¢ tynkiem wapienno-piaskowym bez domieszek
cementu oraz pomalowac w kolorystyce analogicznie do istniejgcej.

5.5. W skiad instalacji sitowej wchodzi zasilanie:
klimatyzatoréw,
punktéw szafy dystrybucyjnej,

centrale kontroli dostepu,

- centrale SSWiN.
Z rozdzielnic komputerowych TB-K/.. oraz RK-SE, wyprowadzi¢ przewody do gniazd [PEL] i szafy rackowej w pom.
serwerowni. Rozmieszczenie urzgdzen sitowych oraz plan prowadzenia instalacji przedstawiono na rys. kondygnacji.
Przewody prowadzi¢ pod tynkiem. Bruzdy $cienne nalezy uzupetic¢ tynkiem wapienno-piaskowym bez domieszek cementu
oraz pomalowa¢ w kolorystyce analogicznie do istniejacej. Centrale systemu kontroli dostepu, centrale SSWIN,
klimatyzatory, zasili¢ bezposrednio z wydzielonego obwodu z tablicy bezpiecznikowej TB-..... z pominigciem gniazda.
Klimatyzator uruchamiany za pomoca regulatora LCD. Przy przejsciu kabli przez zewnetrzne $ciany pomieszczenia
serwerowni zadtawi¢ masg ognioochronng EI-120.

5.7.WYTYCZNEDLA TRAS KABLOWYCH

Dla prowadzenia kabli nalezy zastosowa¢ korytka kablowe instalacyjne PVC o przekrojach zgodnie z planem instalacji
elektrycznej dla danej kondygnacji. Dodatkowo nalezy w pomieszczeniu serwerowni zabudowaé do sufitu i $cian
wsporniki stuzace pod zabudowe drabinek instalacyjnych, na ktérych uktadane bedg przewody sprowadzane na
urzgdzenia aktywne w szafach dystrybucyjnych.

W przejéciu przez stropy zastosowac przepust w $Scianie z rur stalowych ®©100. Dla wydzielenia pozarowego
wszystkie przepusty pomiedzy pom. serwerowni zadtawi¢ pastg przeciwogniowg EI-120min w celu oddzielenia dwd6ch

stref pozarowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
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Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:

. przebieg tras przewodow

. sposéb potaczen,

. sposéb prowadzenia przewodéw poziomych i pionowych,

. lokalizacja urzgdzen.

8.2. Odbidr cz esciowy.

a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddac elementy urzadzen instalacji, ktorych

w wyniku postepu robo6t, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie

odbioru kofncowego.

b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢

sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.

8.3. Odbidr ko ncowy.

- przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy

przedtozy¢ protokoty odbioréow czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnosé

stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu

udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm

przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

- w szczegolnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wtasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia

- prawidtowos$¢ wykonania potgczen

- jakos¢ zastosowania materiatow

- odlegtos¢ przewodéw wzgledem siebie i innych instalacji

- prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen

- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng

- stan izolacji przewoddéw

- prawidtowos$¢ dziatania urzgdzen elektrycznych

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN — IEC 60364-5-56
PN — 76/E — 90301
PN — 93/E — 90401
PN IEC 60364-5-54
PN INC 60364 -1
PN IEC 60364-4-41
PN IEC 60364-4-43
PN IEC 60364-4-442
PN IEC 60364-4-443
PN IEC 60364-4-47
PN IEC 60364-4-473

P SEP-E-0001
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"Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa "

.Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV".

.Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej na napiecie
znamionowe 0,6/1 kV".

Jnstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne”.

Jnstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i  wymagania
podstawowe”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przeciwporazeniowa”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed pragdem przetezeniowym ”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca

bezpieczenstwo. Ochrona przed przepieciami”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Zastosowanie $srodkéw ochrony zapewniajgcych bezpieczenstwo”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed porazeniem prgdem elektrycznym”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym?”.

»Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.”



SST 04 INSTALACJA PRZECIWPORA ZENIOWA | WYROWNANIA POTENCJALOW

CPV 45311100-1 ROBOTY W ZAKRESIE PRZEWODOW INSTALA CJI ELEKTRYCZNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace rob6t elektrycznych w
zakresie instalacji przeciwporazeniowej i wyréwnania potencjatow.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:

® instalacja przeciwporazeniowa,
®  instalacja wyréwnania potencjatow.

® |nstalacja lokalnego uziemienia posadzek antyelektrostatycznych

1.4. Ogoélne wymagania dotycz ace robét

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogo6lne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogélnej specyfikaciji.
2. MATERIALY.
- Przewody LgY 16mm, LgY6émm, LgY 4mm

- Szyna ekwipotencjalna
3. SPRZET.
3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych
rozwigzan technicznych.

4. TRANSPORT.
4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.
5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w czesci Ogélnej Specyfikacji Techniczne;.
5.2. PODSTAWOWA OCHRONA PRZED PORAZENIEM PRADEM ELEKTRYCZNYM

Podstawowa ochrona przed razeniem prgdem (ochrona przed dotykiem bezposrednim) jest zapewniona przez izolowanie

czesci czynnych oraz przez zastosowanie koryt kablowych w |l klasie izolacji.

W instalacji zaprojektowano réwniez wytgczniki ochronne réznicowopradowe, ktére w przypadku jakiegokolwiek
pogorszenia sie stanu izolacji w instalacji i przekroczeniu pradu zadziatania wylgcznika, powodujg wytgczenie
kontrolowanego odcinka instalacji elektrycznej. Dla zakresu opracowania dobrano wytgczniki r6znicowoprgdowe RCD o
pradzie zadziatania 30mA. Przez zastosowanie wytgcznikdw ochronnych osiagnieto dodatkowe zabezpieczenie przed

przypadkowym bezposrednim dotknieciem (nieuziemionego) elementu znajdujgcego sie pod napieciem.
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DODATKOWA OCHRONA PRZED PORAZENIEM PRADEM ELEKTRYCZNYM

Jako dodatkowg ochrone przed porazeniem pradem elektrycznym przewidziano w niniejszym obiekcie - szybkie wytgczenie:
ukfad sieciowy TNC-S. Instalacje 1-fazowg nalezy wykonac jako 3-przewodowsg /L+N+PE/, a 3-fazowg jako 5-
przewodowg /L1,L2,L3,N,PE/. Miejsce rozdziatu przewodu ochronno- neutralnego PEN na przewo6d ochronny PE i neutralny
istnieje w ztgczu ZK przy budynku. Sprawdzi¢ rezystancje uziemienia, ktéra nie powinna przekroczy¢ wartosci 10 Q.
Obudowy metalowe calego osprzetu elektrycznego, obudowy tablic rozdzielczych nalezy przytaczy¢ do przewodu
ochronnego (PE).
Potaczeniami wyréwnawczymi, o ktérych mowa w ust. 1 pkt 7 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 marca 2009,
nalezy objgc:

- metalowe elementy przewodoéw i urzgdzen do wentylacji i klimatyzaciji,

- metalowe elementy obudowy urzadzen instalacji telekomunikacyjnej.
Od istniejacej rozdzielni TG w budynku przewodem ochronnym jest przewoéd PE. Obudowy metalowe calego osprzetu
elektrycznego uzytego w instalacji nalezy przytaczy¢ do przewodu ochronnego (PE).

INSTALACJA PRZECIWPRZEFECIOWA

Dla ochrony przed przepieciami w istniejacej TG zabudowano ograniczniki przepie¢ | stopnia , a w istniejgcych i
projektowanych tablicach bezpiecznikowych istniejg i projektuje sie ograniczniki przepiec Il stopnia. Uktad ogranicznikow
przepie€ | i Il stopnia stanowi ochrone w przypadku zagrozen wywotanych przez:
. prad piorunowy rozptywajacy sie w obiekcie budowlanym podczas bezposredniego wytadowania na
obiekt,
. bezposrednie uderzenie pioruna lub uderzenie w bliskim sgsiedztwie linii napowietrznych oraz
zakopanych kabli niskiego napiecia
. przepiecia tagczeniowe oraz atmosferyczne indukowane.
Zastosowane zabezpieczenia ograniczajg przepiecia w sieci do wartosci 1+1,5kV. Sg to wartosci napieé jakie wytrzymuje

wigkszo$¢ urzadzen elektrycznych i elektronicznych.

INSTALACJA LOKALNEGO UZIEMIENIA POSADZEK ANTYELEKTROSTATYCZNYCH.

W pomieszczeniu serwerowni zabudowac nalezy instalacje lokalnego uziemienia posadzek
antyelektrostatycznych, do ktérej nalezy przytaczyé wszystkie state metalowe przedmioty i urzadzenia w tych
pomieszczeniach jak : zaciski uziemiajgce, posadzki antyelektrostatyczne, grzejniki, oscieznice drzwi, tablice, itp.

OCHRONA PRZED GROMADZENIEM t ADUNKU ELEKTROSTATYCZNEO

Na podtodze w pomieszczeniu serwerowni bedzie wykonana przewodzgca wylewka samopoziomujgca przewodzgca w
ktorej bedzie np. zatopiony ptaskownik Cu podtgczony do szyny PE (w ukladzie TNC-S) w rozdzielnicy zasilajgcej GTK.

Nastepnie nalezy utozy¢ przewodzgca wyktadzinge podiogowg posiadajgcy atest w zakresie elektrycznosci statyczne;.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg tras przewodow
. sposéb potaczen,
. sposéb prowadzenia przewodéw poziomych i pionowych,
. lokalizacja urzadzen.

8.2. Odbior cz esciowy.
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a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddac elementy urzadzen instalacji, ktorych
w wyniku postepu robo6t, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢
sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbidr ko ncowy.
- przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy

przedtozy¢ protokoty odbioréow czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnosé

stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu

udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm

przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

- w szczegolnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wtasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia

- prawidtowos$¢ wykonania potgczen

- jakos¢ zastosowania materiatow

- odlegtos¢ przewodbéw wzgledem siebie i innych instalacji

- prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen

- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng

- stan izolacji przewodéw

- prawidtowos$¢ dziatania urzgdzen elektrycznych

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN — IEC 60364-5-56
PN — 76/E — 90301
PN — 93/E — 90401
PN IEC 60364-5-54
PN INC 60364 -1
PN IEC 60364-4-41
PN IEC 60364-4-43
PN IEC 60364-4-442
PN IEC 60364-4-443
PN IEC 60364-4-47
PN IEC 60364-4-473

P SEP-E-0001
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"Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa "

.Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV".

.Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej na napiecie
znamionowe 0,6/1 kV".

Jnstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne”.

Jnstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i  wymagania
podstawowe”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przeciwporazeniowa”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed pragdem przetezeniowym ”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca

bezpieczenstwo. Ochrona przed przepieciami”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Zastosowanie $rodkéw ochrony zapewniajgcych bezpieczenstwo”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed porazeniem prgdem elektrycznym”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym?”.

»Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.”



SST 05 INSTALACJA OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO | TE LEFONICZNA

CPV 3241000-0 LOKALNA SIE € KOMPUTEROWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z
modernizacjg serwerowni i instalacji sieci teletechnicznych.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:

®  instalacji strukturalnej LAN,

1.4. Ogoélne wymagania dotycz ace robét
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogélne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogélnej specyfikaciji.

2. MATERIALY.

2.1. Materiaty podstawowe
Kabel krosowy S/FTP 6A LSZH Slim Line 30AWG,, 25 lat gwarancji

Modut gniazda RJ45 kat.6a
Puszka koncowa PO60U z mozliwoscig taczenia

Szafa Rackowa drzwi perforacja 80%,tyt szafy perforacja 80%, RAL9005

Karta inteligentna Dualna Desfire EV1 + Unique

Modut gniazda RJ45 SLX kat.6 STP,AWC,

SmartZone™ G5 seria Ml iPDU, pionowa, 1-fazowa,(24) gniazda (20)xC13 + (4)xC19 16A,230V, 3,7kVA, 3m kabel
zasilajacy z wtyczkalEC 60309 2P+E 6h wymiary 1491mm x 50.8mmx 53.3mm, zgodnos¢ CE, kolor: czarny

3. SPRZET.
3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z
uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.

4. TRANSPORT.

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.
5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

5.2. Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt modernizacji instalacji okablowania strukturalnego oraz
szkieletowego w budynku Ratusza w Paczkowie. Dokumentacje opracowano zgodnie ze wskazéwkami i zaleceniami
Inwestora, z uwzglednieniem elastycznosci systemu oraz wymagan nowoczesnych urzadzen transmisji danych.
- Okablowanie strukturalne budowane jest zgodnie z w/w normami, tj. w konfiguracji gwiazdy i przy rygorze, ze
tacza state nie mogg przekroczyé¢ diugosci 90 m.
- llos¢ i rozmieszczenie gniazd przyjeto na podstawie informacji podanych przez Uzytkownika. W trakcie
realizacji, ostateczna lokalizacja gniazd logicznych w pomieszczeniach (bez zmiany ich ilosci) powinna by¢

ustalona pomiedzy Uzytkownikiem, a Wykonawca.

025/2021/spec



- Okablowanie ma by¢ doprowadzone do punktu dystrybucyjnego znajdujgcego sie w pomieszczeniu
serwerowni na 1 Pietrze budynku, lokalizacja zgodnie z rzutami budowlanymi;

- Ostona zewnetrzna kabla w okablowaniu poziomym oraz szkieletowym ma by¢ trudnopalna i niewydzielajgca
trujgcych substancji w obecnosci ognia;

- Okablowanie strukturalne w budynku obstugiwane jest przez Gléwny Punkt Dystrybucyjny GPD w
pomieszczeniu serwerowni;

- Okablowanie poziome ma byé prowadzone podwdjnie ekranowanym kablem typu S/FTP kat. 7 w powtoce
zewnetrznej LSFRZH;

- Wszystkie elementy pasywne skladajace sie na okablowanie strukturalne musza byé oznaczone nazwg lub
znakiem firmowym, tego samego producenta okablowania i pochodzi¢ z jednolitej oferty reprezentujgcej
kompletny system w takim zakresie, aby zostaly spetnione warunki niezbedne do uzyskania bezptatnego
certyfikatu 25-letniej gwarancji udzielonej bezposrednio przez w/w producenta;

- Nalezy zastosowac¢ renomowany i sprawdzony w wielu instalacjach, nie tylko w Polsce, ale i w innych krajach
Unii Europejskiej, system okablowania strukturalnego. Nalezy zastosowaé¢ przetestowany system, ktorego
producent ma, co najmniej 15-letnie doswiadczenie w produkcji okablowania strukturalnego. Zakres jego
dziatalnosci w catlym tym okresie musi obejmowac produkcje okablowania miedzianego (kabli skretkowych, ztgczy
RJ45);

- Aby zagwarantowa¢ Uzytkownikowi najwyzszg jakos¢ w zakresie projektowanego rozwigzania i
komponentéw, producent oferowanego systemu okablowania strukturalnego (miedzianego) musi spetnia¢
najwyzsze wymagania jakosciowe potwierdzone nastepujgcymi programami i certyfikatami Six Sigma (status Belt),
Premium Verification Program (PVP GHMT) oraz ISO 9001,

- Certyfikaty wydane przez miedzynarodowe, renomowane niezalezne laboratoria badawcze potwierdzajgce
zgodnos$¢ okablowania miedzianego z najnowszymi, aktualnymi normami okablowania strukturalnego ISO/IEC
11801 lub EN 50173;

- Wszystkie produkty muszg by¢ fabrycznie nowe;

- Montaz gniazd okablowania poziomego PEL ma by¢ realizowana podtynkowo przy zastosowaniu piyt
czotowych prostych lub skosnych z uchwytami w standardzie 45x45, w zaleznosci od typu instalowanego modutu;

- Wszystkie kable okablowania poziomego majg byé zakonczone w osprzecie potgczeniowym zgodnie z
normg PN-EN 50173-1.

- Okablowanie poziome ma by¢ zbudowane w oparciu o kabel ekranowany S/FTP kat. 7, powloka zewnetrzna
LSFRZH Dca;

- Do kazdego punktu logicznego PEL nalezy doprowadzi¢ jeden lub trzy kable ekranowane S/FTP kat. 7, przy
czym punkty PL pojedyncze dedykowane sg do obstugi systeméw bezpieczenstwa CCTV, KD, SSP, SSWIN, oraz
punktéw HOT SPOT , natomiast punkty potr6jne PEL dedykowane sg obstudze sieci LAN;

- PEL sktada sie z jednego gniazda systemu otwartego oraz dwdch gniazd systemu modularnego;

- Okablowanie szkieletowe $wiattowodowe do punktu dystrybucyjnego ze studni telekomunikacyjnej na
zewnetrz budynku ma byé prowadzone kablem OS2 8x9/125/250um, w luznej tubie wypetnionej zelem
zabezpieczajgcym przed wilgocig, w powtoce trudnopalnej ULSZH;

- Panel krosowy do potaczen szkieletowych ma mie¢ konstrukcje prostg ze zlgczami LC-Duplex OS2
(zakonczenie maksymalnie dla 48 wiékien) z mozliwoscig wprowadzenia co najmniej 4 kabli $wiattowodowych;

- Wszystkie ztgcza Swiattowodowe muszg by¢ wypolerowane w fabrycznym procesie produkcyjnym;

- Potaczenia swiattowodowe szkieletowe majg zapewniac:

Mozliwos¢ zastosowania interfejsow typu LC duplex w panelu krosowym;

- Potaczenie ma by¢ wykonane w technologii spawania;

- Do paneli w szafach stojgcych nalezy zastosowaé katowe, narozne otwierane-zamykane prowadnice boczne,
Z gumowym przepustem kablowym;

- Wszystkie panele krosowe, wieszaki, organizatory ze wzgledéw estetycznych muszg by¢é w jednolitym
kolorze, np. czarnym (RAL 9005);

System z wymiennymi gniazdami (otwarty):
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- Do kazdego punktu logicznego PEL nalezy doprowadzi¢ jeden kabel ekranowany S/FTP kat. 7, powloka
zewnetrzna LSFRZH Dca i zakonczy¢ w osprzecie potagczeniowym w puszcze podtynkowej;

- W momencie instalacji nalezy zapewni¢ w punktach logicznych:

§ Dostep do gniazd 1xRJ45 kategorii 6, systemu otwartego + 2xRJ45 kategorii 6, systemu modularnego;

- Wszystkie tgcza okablowania poziomego systemu otwartego majg zapewniac:

§ Mozliwosci transmisyjne do minimum Kklasy E,., co ma by¢ potwierdzone certyfikatem pomiarowym

wydanym na kanat lub iacze przez akredytowane niezalezne laboratorium (np. Delta, GHMT) oraz

powykonawczo pomiarami wykonanymi na obiekcie z gniazdem kat.6A.

8§ Mozliwos¢ zmiany typu gniazda na inny znajdujgcy sie w normach ISO/IEC 11801 EN50173-1: RJ45,
ARJ45, TERA zigcze E,.

§ Mozliwos¢ zmiany kategorii gniazd na kat. 5, kat.6, kat.7 i kat.7 5.

§ Mozliwos$¢ wspotdzielenia jednego kabla dla kilku aplikacji w nastepujgcych konfiguracjach:
@ 2 x Fast Ethernet z wykorzystaniem gniazd RJ45 Kat.5, kat.6, kat.6,,
® 2 xISDN z wykorzystaniem gniazd RJ45 kat.5, kat.6, kat.6,,
® Fast Ethernet + ISDN z wykorzystaniem gniazd RJ45 kat.5, kat.6, kat.6,,

@ Gigabit Ethernet + ISDN z wykorzystaniem gniazd RJ45,

® 2 x telefon analogowy + Fast Ethernet z wykorzystaniem gniazd RJ45,

® 4 x telefon analogowy z wykorzystaniem gniazd RJ45 kat.3,

® 1 x telefon analogowy + 1x Fast Ethernet + 1x CATV z wykorzystaniem gniazd RJ45 i ztgcza F,

® 1x TERA o wydajnosci Kat.7,

® 1 x ARJ45 o wydajnosci Kat.7,,

§ System ma zapewnia¢ mozliwo$¢ wielokrotnej zmiany typu gniazda, jego kategorii oraz wspoétdzielenia kabla dla
wielu aplikacji przy czym czynnosci te majg by¢ wykonywane samodzielnie przez Uzytkownika bez ingerowania w
rozszycie kabla na osprzecie potgczeniowym bez potrzeby ponownego zarabiania gniazd, ponownego wykonywania
pomiaréw oraz instalowania dodatkowych elementéw w postaci paneli krosowych i plyt czotowych w punktach
logicznych.

§ Nie dopuszcza sie stosowania gniazd i wtykéw z niestandardowymi interfejsami (takimi, do ktérych nie ma
referencji w dokumentach z Rozdziatu 2).

- Okablowanie poziome systemu otwartego nalezy zakonczyé w punkcie dystrybucyjnym w panelach krosowych.
Nalezy zastosowac¢ panele krosowe proste o wysokosci 2U, niezatadowane na 24 oddzielne moduty gniazd ekranowanych;

System z modutami RJ45 (modularny):

- Okablowanie ma by¢ realizowane poprzez ekranowane moduly gniazd RJ45 kat. 6A skladajace sie z dwoch
elementéw, posiadajgcych zacisk ekranu kabla (3600);

- Budowa wewnetrzna modutu gniazda RJ45 musi zapewniac:

- Zachowanie poprawnych parametréw transmisyjnych przy taczach statych wynoszacych 7m lub krétszych
oraz kanatach wynoszacych 11m lub krétszych;
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- Zachowanie poprawnych parametréw transmisyjnych przy krotkich kanatach sktadajgcym sie z wielu gniazd
w bliskim sagsiedztwie. Dopuszcza sie komponenty dzieki ktérym mozna zbudowa¢ kanaty transmisyjne o dtugosci
17m lub krétszych ztozone z 4 gniazd;

- Nalezy zastosowa¢ modutowe panele krosowe kgtowe o wysokosci 1U, niezatadowane, ktére majg zapewni¢
zamontowanie 24 modutéw z mozliwoscig wprowadzenia, co najmniej 24 kabli

- Modut gniazda ze stalym interfejsem RJ45 kat. 6, nalezy zamontowa¢ w skosnej plycie czotowej 45x22,5 —

uchwyt typu M45.

- System okablowania strukturalnego powinien zapewnia¢ petne wsparcie dla standardéw PoE i zgodnos¢ z
wymaganiami |IEEE 802.3af i IEEE 802.3at, IEEE 802.3bt (typ 3 i 4) dla aplikacji POE, PoE+, PoE++ 802.3af
(PoE+) przy zachowaniu zywotnosci gniazd wynoszacym minimum 750 cykli potaczeniowych (tj. utrzymaniu
wymaganych minimalnych parametréw elektrycznych i transmisyjnych);

- Moduty gniazda musza by¢ w petni zgodne z wymaganiami metod badawczych okreslonych w normach IEC
60512-99-01 i IEC 60512-99-002 w celu zapewnienia, ze w przypadku wystgpienia tuku elektrycznego nie
uszkodzi to krytycznego punktu styku wtyku i gniazda, co musi by¢ potwierdzone przez testy wykonane przez
producenta;

- Wszystkie miedziane kable krosowe muszg pochodzi¢ od tego samego producenta co reszta komponentow
okablowania strukturalnego.

- Srodowisko wewnatrz budynku, w ktérym bedzie instalowany osprzet kablowy, jest $rodowiskiem biurowym i
zostato ono sklasyfikowane, jako M,l;C,E, zgodnie z normg PN-EN 50173-1; maksymalne diugosci kanatow

transmisyjnych okablowania poziomego zostaty obliczone dla najgorszego przypadku wzrostu temperatury
otoczenia, tj. do 40°C.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Odbiér odbywa sie na czterech ptaszczyznach:
«weryfikacja struktury systemu okablowania
«weryfikacja doboru komponentéw
«weryfikacja wydajnosci systemu okablowania
«weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.
6.2. Weryfikacja struktury systemu okablowania.
Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku badz budynkach oraz dtugosci potaczen
pomiedzy nimi. Muszg by¢ spetnione wymagania opisanew PN-EN 50173-1:2004.
6.3. Weryfikacja doboru komponent6w.
Zgodnie z punktem 6.2.2.1 ,Wybdr komponentéw” normy PN-EN 50173-1:2004 wydajnos¢ systemu okablowania definiuja
komponenty sktadajgce sie na poszczegoélne tory transmisyjne:,, [...]
«komponenty kategorii 5 zapewniajg wydajnosc¢ klasy D okablowania symetrycznego;
*komponenty kategorii 6 zapewniajg wydajnos¢ klasy E okablowania symetrycznego;
«komponenty kategorii 7 zapewniajg wydajnos¢ klasy F okablowania symetrycznego.
Kable i potgczenia réznych kategorii mogg by¢ mieszane ze sobg w kanale, jednakze
o wydajnosci kanatu bedzie decydowat element o najstabszej wydajnosci.”
W przypadku doboru komponentéw s$wiattowodowych muszg by¢ spetnione zapisy tej samej normy PN-EN 50173-
1:2004.
6.4. Weryfikacja wydajnosci systemu okablowania.
Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegdlnych jego tgczy stalych badz kanatéw polega
na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie z normg PN-EN 50346:2004 z zastosowaniem odpowiednich
przyrzadéw okreslonej doktadnosci. Przy badaniu okablowania symetrycznego klasy E nalezy postuzy¢ sie przyrzadem

pomiarowym poziomu lll, zas klasy F — przyrzadem pomiarowym poziomu IV.
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Nalezy przeprowadzi¢ badania wydajnosci tgczy statych okablowania poziomego i szkieletowego w klasie wydajnosci, w
jakiej projektowano i wykonywano system okablowania. Wynik badan powinien by¢ pozytywny dla wszystkich tgczy
statych systemu.

6.5. Pomiary dynamiczne

« Pomiary wykonywane okreslajg parametry toru transmisyjnego Parametry transmisyjne muszg by¢ poddane
analizie w catej wymaganej dziedzinie czestotliwosci. Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na
raporcie pomiarowym dla kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego lub kazdego oddzielnego
wiékna $wiattowodowego.

* Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktéry posiada wgrane oprogramowanie
umozliwiajgce pomiar parametréow wedtug aktualnie obowigzujgcych standardéw. Analizator pomiaréw musi
posiadac¢ aktualny certyfikat potwierdzajgcy doktadnos¢ jego wskazan.

* Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowa¢ sie¢ minimum Il poziomem
doktadnosci (proponowane urzadzenia to np. MICROTEST Omniscanner, FLUKE DSP-4300 lub FLUKE DTX)

«Do pomiaréw czesci miedzianej nalezy bezwzglednie uzy¢ uniwersalnych adapteréw pomiarowych.
Wykorzystanie do pomiarow adapterébw pomiarowych specjalizowanych pod konkretne rozwigzanie
konkretnego producenta jest niedopuszczalne, gdyz nie gwarantuje petnej zgodnosci ze wszystkimi
wymaganiami normy (w szczegoélnosci
z wymaganiem dotyczacym zgodnos$ci komponentéw z metodg pomiarowg De-Embedded).

« Pomiary nalezy wykona¢ w Kkonfiguracji pomiarowej ,gcza statego” (ang. ,Permanent Link”) — przy
wykorzystaniu uniwersalnych adapteréw pomiarowych do pomiaru tacza statego Kategorii 6/Klasy E (nie
specjalizowanych pod zadnego konkretnego producenta ani zadne konkretne rozwigzanie). Taka konfiguracja
pomiarowa daje w wyniku analize calego acza, ktére znajduje sie ,w $cianie”, tgcznie z gniazdami koncowymi
zar6wno w panelu krosowym, jak i gniezdzie uzytkownika.

« Adaptery pomiarowe ,tagcza statego” muszg by¢ wyposazone w koncoéwki pomiarowe, oznaczone symbolem
PMO6 (pasuja do wyzej podanych typéw analizatoréw okablowania).

Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien zawierac:

* Wire Map mapa potgczen pinéw kabla,

« Length dtugos¢ poszczegolnych par,

* Resistance rezystancja pary

« Capacitance pojemnos¢ pary

* Impedance impedancja charakterystyczna

« Propagation Delay czas propagaciji,

* Delay Skew opdznienie skrosne,

* Attenuation ttumiennos¢,

« NEXT przestuch,

*«ACR stosunek ttumienia do przestuchu,

* Return Loss ttumienno$¢ odbicia,

* ELFEXT ujednolicony przestuch zdalny,

«PS NEXT suma przestuchéw poszczegdlnych par,
*PS ACR suma ttumiennosci poszczeg6lnych par,
*PS ELFEXT suma przestuchéw zdalnych,

* Pomiary czesci $wiattowodowej nalezy wykona¢ przy wykorzystaniu odpowiednich koncowek pomiarowych lub
oddzielnego miernika mocy. W przypadku wykorzystania koncéwek pomiarowych do analizatoréw
okablowania wymienionych powyzej nalezy dokona¢ pomiaru przy ustawieniu miernika w konfiguracji ,OF-
300"

« Pomiar toru transmisyjnego swiattowodowego powinien okresla¢ ttumienie tacza

w dwdch oknach transmisyjnych: 850nm i 1300nm
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« Niezaleznie od rodzaju witékna $wiattowodowego kompletny pomiar ttumienia kazdego toru transmisyjnego
Swiattowodowego powinien by¢ przeprowadzony w dwie strony
w dwdch oknach transmisyjnych:
« - od punktu A do punktu B w oknie 850nm
« - od punktu B do punktu A w oknie 850nm
« - od punktu A do punktu B w oknie 1300nm
« - od punktu B do punktu A w oknie 1300nm
« Na raportach pomiaréw powinna znalez¢ sie informacja opisujgca wysoko$¢ marginesu pracy (inaczej zapasu lub
marginesu bezpieczenstwa, tj. roznicy pomiedzy wymaganiem normy
a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej wielkosci mierzonej) podanych
przy najgorszych przypadkach. Parametry transmisyjne musza by¢ poddane analizie w calej wymaganej
dziedzinie czestotliwosci. Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla
kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego lub kazdego oddzielnego wtdkna $wiattowodowego.
6.6. Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.
Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wiaczajgc w to sprawdzenie zgodnosci
dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalaciji.
6.7. Prace wykonczeniowe.
Przez prace wykonczeniowe rozumie sie uzupetnienie natynkowych tras kablowych wykonanych z listew z tworzywa
ksztattkami katow ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych, uzupelnienie taczenia pokryw na prostych odcinkach
tacznikami, uzupetnienie koncowek listew zaslepkami. Widoczne nieréwnosci $cian po zainstalowaniu listwy nalezy
uzupetni¢ silikonem lub inng masg uszczelniajaca.
Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe (np. kanaly metalowe z pokrywg), nalezy je zamkna¢.
Nalezy zamkng¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Jesli wykorzystuje sie trase kablowg przechodzaca przez granice strefy pozarowej, Swiatto jej otworu nalezy zamkngc¢
odpowiednig masg uszczelniajgcg, charakteryzujgca sie wiasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z
przepisami p.poz. i przymocowa¢ w miejscu jej instalacji przywieszke z peing informacjg o tak zbudowanej granicy
strefy.
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem okablowania,
wykorzystujgc opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajgcy na po6zniejsza rozbudowe instalacji.
Elementami, ktére nalezy oznaczac¢ sa:
« pomieszczenia punktéw dystrybucyjnych,
« szafy i stojaki zawierajgce elementy systemu okablowania,
* poszczegOlne panele krosowe,
* poszczegOlne porty tych paneli,
« a takze wszystkie gniazda uzytkownikow.
Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg zawierajgcg nastepujgce elementy:
* podstawa opracowania
« informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej instalacji
« opis wykonanej instalacji wraz zainstalowanych opisem wybranych technologii
« lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa elementu / llo$¢
« schemat potgczen elementéw instalacji
« podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji
« widoki szaf i stojakéw w punktach dystrybucyjnych
« widoki wszystkich rodzajéw punktéw uzytkownikow
Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzac¢ sie z rzeczywistoscia.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.
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7.2. Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu robét oraz podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych
materiatdbw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane, ktérych
konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania rob6t pomiedzy wykonawcg, a inspektorem nadzoru.
Jednostkg obmiarowi dla przewodéw elektrycznych jest 1 m. Jednostkg obmiarowi dla osprzetu i urzadzen jest 1 sztuka
(1 komplet). Obmiaru robét dokonuje wykonawca w spos6b okreslony w warunkach kontraktu. Sporzadzony obmiar
robét wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru robét nalezy

poréwnac z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu okreslenia ewentualnych rozbieznosci w ilosci robot.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg tras przewodow
. sposéb potaczen,
. lokalizacja urzadzen.
8.2. Odbior cz esciowy.
a) odbiorowi cze$ciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robo6t, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢
sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbidr ko ncowy.
. przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy
przedtozy¢ protokoty odbioréow czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnos¢
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych
. w szczegolnosci nalezy skontrolowac:
- uzycie wtasciwych materiatow i elementéw urzadzenia
- prawidtowos$¢ wykonania potgczen
- jakos¢ zastosowania materiatow
- prawidtowos$¢ zainstalowania urzgdzen

- zgodnos$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng
9. PRZEPISY ZWIAZANE

BN — 84/8984-10 ,Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe”. Instalacje wnetrzowe. Og6lne wymagania;

TIA/EIA-568-B Commercial Building Telecommunication Cabling Standard

TIA/EIA-568-B.2-1 Addendum 1 - Transmission Performance Specification for 4-pair 100 Ohm Category 6 Cabling

TIA/EIA-568-B.2-3 Addendum 3 - Additional Consideration for Insertion Loss and Return Loss Pass/Fail Determination

TIA/EIA-854 A Full Duplex Ethernet Specification for 1000Mbis/s (1000BASE-TX) Operating Over Category 6 Balanced
Twisted-Pair Cabling

TIA/EIA-568-B.1 = Commercial Building Telecommunications Cabling Standard Part. 1: General Requirements

TIA/EIA-568-B.1-3 (Addendum No. 3 do TIA?EIA-568-B.1) Supportable Distances and Channel Attenuation for Optical
Fiber Application by Fiber Type

TIA/EIA-568-B.1-1 (Addendum No. 1 to TIA/EIA-568-B.1) Minimum 4-Pair UTP and 4-Pair ScTP Patch Cable Bend Radius

TIA-568-B.1-4 (Addendum No. 4 do TIA/EIA-568-B.1) ,Recognition of Category 6 and 850 nm Laser-Optimized
50/125 pm Multimode Optical Fiber Cabling.

TIA/EIA-568-B.3-1 (Addendum No.1 to TA/EIA-568-B.3) ,Addendum 1 - Additional Transmision Performance Specification
for 50/125 pm Optical Fiber Cables.
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SST 06 INSTALACJA KONTROLI DOST EPU

CPV 42961000-0 System sterowania i kontroli

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robét elektrycznych i
teletechnicznych w zakresie instalacji sterowania i kontroli dostepu w wybranych pomieszczeniach.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:

®  instalacji kontroli dostepu ,

1.4. Ogodlne wymagania dotycz ace robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogélne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogd6lne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogélnej specyfikaciji.
2. MATERIALY.

Centrala sygnalizacji kontroli dostepu
Obudowa centrali

czytnik

Obudowa czytnika

Akumulator

Kontaktron drzwiowy

Kabel teletechniczny sterujacy
Przewdd YTKSY 1x2x0,5

kontroler

3. SPRZET.
3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych
rozwigzan technicznych

4. TRANSPORT.

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
5.2. Gtéwnym celem systemu kontroli dostepu jest ograniczenie dostepu osobom nieupowaznionym do wyznaczonych
pomieszczen. Zaprojektowanie systemu opartego na powigzanych wzajemnie urzgdzeniach oraz zarzgdzanego
poprzez specjalistyczne oprogramowanie ma pozwoli¢ na nadawanie i odbieranie indywidualnych uprawnien do
otwierania drzwi/dostawania sie w okreslone miejsca. Wdrozenie umozliwia nadzér nad pracownikami, wywotanie
alarmu w sytuacji naruszenia chronionego obszaru, zwiekszenie bezpieczenstwa zasobéw i mienia oraz
uniemozliwienie dostepu osobom z zewnatrz.

Architektura systemu kontroli dostepu
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Opis ogolny dziatania systemu

Za pomocg systemu kontroli dostepu ochrong zostang objete wybrane pomieszczenia w budynku. Dostep do pomieszczen
bedzie realizowany przy uzyciu kontroleréw drzwiowych i czytnikdw kart zblizeniowych.

Wejscie do pomieszczen, ewentualne przejscia pomiedzy strefami beda realizowane za pomocg karty identyfikacyjnej
poszczeg6lnych os6b majacych dostep (lub nie) do danego pomieszczenia/strefy. Kazdorazowe wejscie (przejscie)
zostanie zapisane jako zdarzenie w bazie danych systemu kontroli dostepu na serwerze.

Wszystkie kontrolery drzwi bedg potgczone w sieci Ethernet wykorzystujac protokét TCP/IP do wzajemnej komunikacji.
Programowanie przej$¢ i uprawnien oraz odczytywanie danych z rejestru zdarzeh odbywac sie bedzie za pomocag
oprogramowania zarzadzajgcego.

Operatorzy systemu bedg korzysta¢ ze skonfigurowanej stacji operatorskiej systemu kontroli dostepu (KD). Wszelkie

powiadomienia, alarmy oraz raporty beda wyswietlane na zainstalowanym monitorze KD.

5.3. Obszary funkcjonalne. W budynku zaprojektowano system kontroli dostepu w postaci:

- Kontroli wejscia, skladajacej sie z trzech jednostronnie kontrolowanych drzwi z czujnikiem potozenia drzwi oraz
awaryjnym przyciskiem ewakuacyjnym po stronie wewnetrznej. Lista pomieszczen/przej$¢ objetych kontrolg dostepu:
Parter: Pom. 1.7, Pom. 1.19,

1 Pietro: Pom. 2.10,

Elementami sktadowymi system kontroli dostepu sg:

- Serwer systemu kontroli dostepu z bazg danych.

- Stacja robocza z zainstalowanym oprogramowaniem klienckim.

- Czytniki z wbudowanym kontrolerem kontroli dostepu, dziatajgce w oparciu o protokét internetowy 1P,

- Akcesoria drzwi (elektrozamek, kontaktron, przycisk wyjscia/wyjscia awaryjnego).

- Urzadzenia zasilajgce (zasilacz 12 VV DC oraz akumulator 7 Ah montowany w obudowie).

5.4. Wymagania ogélne dotyczace systemu kontroli dostepu

Zgodnie z warunkami architektury oraz wymaganiami Uzytkownika/Inwestora w zakresie bezpieczenstwa budynku,
projektuje sie system kontroli dostepu dziatajgcy w oparciu o protokét internetowy IP oraz sie¢ Ethernet, ktéry ma spetniac¢
nastepujace funkcje oraz zatozenia uzgodnione z Uzytkownikiem:

- Liczbe i rozmieszczenie elementéw systemu kontroli dostepu przyjeto na podstawie zatozen projektowych. System
zaprojektowano z myslg o maksymalnym bezpieczenstwie.

- Okablowanie do kontroleréw drzwi budowane jest zgodnie z normami wymienionymi w dokumentacji projektowej
okablowania strukturalnego, tj. w konfiguracji gwiazdy i przy rygorze, ze tacza state nie moga przekroczy¢ dtugosci 90 m dla
potaczen w oparciu o medium miedziane.

- Okablowanie przeznaczone dla systemu kontroli dostepu rozprowadzane do kontroleréw /czytnikbw ma byc
obstugiwane przez szafe GPD w serwerowni.

- Do wszystkich kontroleréw i terminali ma zosta¢ doprowadzony kabel ekranowany S/FTP kat.7 w ostonie zewnetrznej
typu LSFRZH, trudnopalnej i niewydzielajacej trujgcych substancji w obecnosci ognia (kabel opisany szczegétowo w
dokumentacji projektowej okablowania strukturalnego).

- Kontrola dostepu ma by¢ jednostronna (montaz czytnika kontroli dostepu po stronie zewnetrznej drzwi).

- System ma posiada¢ budowe modutowg oraz dziata¢ on-line jak i offline.

- System ma posiadac¢ architekture klient — serwer.

- Kontroler ma by¢ tgczony w sieci poprzez Ethernet.

- Kontroler oraz osprzet drzwiowy ma by¢ zasilany poprzez dedykowany zasilacz 12V DC.

- Kazdy kontroler ma posiada¢ podtrzymanie bateryjne (akumulatory 7 Ah) przy braku zasilania.

- Kontroler ma posiada¢ wtasng pamiec i pracowa¢ nawet bez potgczenia z serwerem.

- System ma umozliwia¢ integracje z systemami SSWiN.

- System ma umozliwia¢ integracje z systemami sygnalizacji pozaru SSP.

- System ma umozliwia¢ integracje z systemem monitoringu wizyjnego CCTV,

- Oprogramowanie systemu ma by¢ dostepne zaréwno w wersji dedykowanego serwera z preinstalowanym systemem

kontroli dostepu jak i w wersji do instalacji na innym sprzecie spetniajgcym minimalne wymagania do jego uruchomienia w
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zaleznosci do potrzeb uzytkownika.

- Wersja oprogramowania ma byé¢ tatwo rozszerzalna wraz ze zwiekszeniem sie potrzeb uzytkownika.

- System ma umozliwia¢ obstuge czytnikow biometrycznych.

- System ma mie¢ mozliwos¢ podtgczenia czytnikéw posiadajgcych funkcje domofonu.

- System ma umozliwia¢ podziat kontrolowanego obszaru na strefy i monitorowanie kazdej z nich osobno.

- System ma udostepnia¢ aplikacje Web.

- System ma posiada¢ funkcje wizualizacji obiektu za pomocg map.

- System ma posiadac¢ funkcje zdalnego otwierania drzwi.

- System musi posiadac¢ funkcje obstugi kart zblizeniowych.

- System kontroli dostepu ma mie¢ mozliwo$¢ programowego tgczenia zdarzen z ré6znych systeméw oraz alarmowania
0 nich za pomocg przeznaczonej do tego aplikacji.

- System musi posiada¢ wbudowany modut oprogramowania integrujgcego SMS (Security Management System
pozwalajgcego na integracje zainstalowanych w obiekcie systeméw SSP, CCTV, KD, SSWIN.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogélinej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg tras przewodow
. spos6b potaczen,
. lokalizacja urzadzen.
8.2. Odbior cz esciowy.
a) odbiorowi cze$ciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robo6t, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢
sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbidr ko ncowy.
. przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy
przedtozy¢ protokoty odbiorow czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnos¢
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych
. w szczegolnosci nalezy skontrolowac:
- uzycie wtasciwych materiatow i elementéw urzadzenia
- prawidtowos$¢ wykonania potgczen
- jakos¢ zastosowania materiatow
- odlegtos¢ przewodbéw wzgledem siebie i innych instalacji
- prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen

- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng
9. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-EN 60839-11-2:2015-08 - wersja angielska - Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen --
Czes¢ 11-2: Elektroniczne systemy kontroli dostepu -- Wytyczne stosowania.

. PN-EN 60839-11-1:2014-01 - wersja angielska - Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen --
Czes¢ 11-1: Elektroniczne systemy kontroli dostepu -- Wymagania dotyczace systemoéw i czesci skladowych.

. PN-EN 50133-7:2002 - wersja angielska - Systemy alarmowe -- Systemy kontroli dostepu stosowane w
zabezpieczeniach -- Czes$¢ 7: Zasady stosowania.

. PN-EN 50133-2-1:2002 - wersja angielska - Systemy alarmowe -- Systemy kontroli dostepu stosowane w
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zabezpieczeniach -- Czes$¢ 2-1: Wymagania dla podzespotow.
. Wykonawca ma obowigzek wykona¢ instalacje kontroli dostepu zgodnie z wymaganiami opisanymi w

dokumentacji projektowej, a jesli ktérykolwiek z dokumentéw normalizacyjnych ulegt aktualizacji wg nowych

aktualnych wymagan.
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SST 07 INSTALACJA SYSTEMU SYGNALIZA CJI NAPADU | WEAMANIA

CPV 45312000-7 Instalowanie systeméw alarmowych i anten

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robét elektrycznych i

teletechnicznych w zakresie instalacji systemu sygnalizacji napadu i wlamania.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t

wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:
hd instalacji systemu sygnalizacji napadu i wlamania ,

1.4. Ogodlne wymagania dotycz ace robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogo6lne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogélnej specyfikaciji.

2. MATERIALY.

Centrala sygnalizacji napadu i wlamania
Obudowa centrali

Akumulator

czujnik ruchu

Kabel teletechniczny sterujacy

Przewod YTKSY 1x2x0,5

kontroler

3. SPRZET.

3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych

rozwigzan technicznych
4. TRANSPORT.

4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgsci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
5.2. Przedmiotem niniejszego opracowania jest dokumentacja projektowa instalacji Systemu Sygnalizacji Wtamania i
Napadu oraz dedykowanego zasilania. Niniejsza dokumentacja dotyczy budowy infrastruktury teletechnicznej i
elektrycznej. Dokumentacje opracowano na podstawie planéw i zapotrzebowania Inwestora, wg. wytycznych i zalecen,
uwzgledniajgc zaplanowana uniwersalnosé i funkcjonalnosé przy zastosowaniu zintegrowanych nowoczesnych
technologii przesytania réznego rodzaju danych.
Zaprojektowany system spetnia ostre wymogi stawiane przy zabezpieczaniu obiektéw o $redniej skali wielkosci.
Podstawowg czescig systemu jest jednostka centralna, ktéra decyduje o jego mozliwosciach sprzetowych i
programowych. Jednostka centralna posiada 2 magistrale transmisyjne RS485, do ktérych dotaczane sg moduty
systemu obstugujace 264 linie z mozliwoscig rozbudowy do max 520 lini. Dzigki przyjetemu sposobowi komunikacji

poszczeg6lne moduly systemu mogg by¢ oddalone od centrali do 1,2 km.
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System SWiN zaprojektowano zgodnie ze stopniem Grade 2 (PN-EN 50131). Charakterystyka stopnia 2 oznacza ryzyko
mate do sredniego. Dla tego stopnia wymaga sie, aby system wykrywat otwarcie drzwi, okien i innych zamknie¢
chronionego obszaru oraz wykrywat poruszanie sie w chronionym obszarze (putapkowo). Zaprojektowane urzadzenia: min.
Stopien Il, klasa srodowiskowa min. I, jednak ze wzgledu na zaawansowanie techniczne urzgdzen, w ramach niniejszego

projektu nalezy przyja¢ dla wszystkich elementéw min. stopien Grade 3.

System posiada otwartg architekture sprzetowa i programowa, co pozwala na rozwijanie systemu W miare zmieniajacych
sie potrzeb uzytkownika bez koniecznosci wymiany catego sprzetu. System posiada funkcje samokonfiguracji i
automatyczne rozpoznanie modutéw przytgczonych do magistrali RS485 oraz przyjecie tzw. standardowych parametréw po

wigczeniu urzadzenia do sieci zasilajgcej.

Centrala jest wyposazona w dodatkowy modut rejestru zdarzen A033. Pozwala on na dodatkowe zarejestrowanie 150 000
zdarzen. W rozleglym systemie wiamaniowym generowane sg bardzo duze iloci zdarzen systemowych kazdego dnia.
Modut zapewnia dlugi czas rejestrowania tych zdarzen w sprzetowej nieulotnej pamieci, co pozwoli unikng¢ nadpisania

istotnych z punktu widzenia bezpieczenstwa czy zaistniatych sytuacji alarmowych zdarzen systemowych.

Funkcije linii dozorowych oraz wyj$é wykonawczych sa realizowane w systemie przez podcentrale (ekspandery —
koncentratory). Kazda podcentrala posiada 8 linii dozorowych parametryzowanych oraz 4 wyjscia programowalne (wersja z
zasilaczem lub bez). System dysponuje funkcjami diagnostycznymi. Jedng z opcji systemu jest mozliwo$¢ pomiaru
rezystancji linii dozorowej, napiecia na wyjsciach zasilajacych poszczegélne moduty systemu oraz pomiar poboru pradu z
poszczegdlnych zasilaczy typu SMART PSU. Istotng zaletg systemu jest funkcja wykonywania programowych potaczen,

stuzgcych do wzajemnego powigzania linii dozorowych, wyj$¢ programowalnych, kodéw klawiatur itp.

Kazda linia dozorowa musi obstugiwa¢ elementy w standardzie 3EOL i 4 EOL oraz prezentowac co najmniej 8 standw linii

dozorowej tj.: alarm normalny, awaria, sabotaz zwarcie, sabotaz rozwarcie, wysoka rezystancja, niska rezystancja.

Zadaniem Systemu Sygnalizacji Wtamania i Napadu jest ochrona obiektu, poprzez powiadomienie stuzb ochrony
wewnetrznymi i zewnetrznymi sygnalizatorami alarmu oraz wywotanie stanu alarmu na stacji wizualizacyjnej (operatorskiej)
w systemie zarzgdzajgcym obiektem. Wszystkie moduty systemu SSWIN zostang zamontowane w obudowach
zabezpieczonych przed sabotazem otwarcia oraz oderwania do $ciany.
Obstuga systemu mozliwa bedzie z:

- poziomu klawiatury LCD;

- z poziomu dedykowanej aplikacji producenta np. WIN-PAK.

Sygnaty alarmowe powinny zosta¢ zaprogramowane w taki sposob, aby jednoznacznie mozna byto okresli¢ rodzaj
zdarzenia np.: wkamanie, napad, sabotaz oraz miejsce jego wystgpienia. Wszystkie zdarzenia beda gromadzone w pamieci
centrali, module rejestru zdarzen ora bedg wysytane do stacji zarzadzajgcej (operatorskiej). Zdarzenie SSWiN bedg
wizualizowane na stanowisku komputerowym na rzutach obiektu z naniesionymi elementami Systemu Sygnalizacji
Wiamania i Napadu.

Ze wzgledu na to iz budynek Ratusza podlega ochronie konserwatorskiej trasy okablowania nalezy wykona¢ zgodnie z
zaleceniami Opolskiego Wojewddzkiego Konserwatora Zabytkéw, a takze w sposéb, ktéry ma zapewniaé tatwe,
bezkolizyjne i bezpieczne prowadzenie kabli uwzgledniajgc inne instalacje w budynku. Okablowanie nalezy prowadzi¢ w
nastepujacy sposob:

- Przewody instalacyjne prowadzi¢ podtynkowo;

- Bruzdy Scienne nalezy uzupei¢ tynkiem wapienno-piaskowym, bez domieszek cementu oraz
pomalowac¢ w kolorystyce analogicznej do istniejgcej;

- Wskazane jest prowadzenie tras kablowych w czesci przypodtogowej $cian;\

- Nie dopuszcza sie prowadzenia linii kablowych wszystkich instalacji elektrycznych i teletechnicznych w

obrebie zachowanych w budynku sklepien kolebkowych;

Dla instalacji SSWiN wykona¢ okablowanie zgodnie z wymaganiami producenta zabudowanych urzadzen.

025/2021/spec



Zasilacze modutdéw rozszerzen zasilane powinny by¢ z obwoddw elektrycznych. Obwody zasilajgce nalezy zabezpieczy¢

wigcznikami instalacyjnymi. Przewody teletechniczne powinny by¢ prowadzone wytgcznie w bezpiecznej odlegtosci od

przewodow silnoprgdowych oraz tablic rozdzielczych wynoszgcej przynajmniej 50 cm lub z wykurzaniem odpowiednich

przegréd separujgcych od instalacji silnoprgdowych. Czujek nie nalezy montowa¢ w bezposrednim sgsiedztwie tablic

rozdzielczych, innych urzadzen elektrycznych wydzielajgcych silne pole elektromagnetyczne oraz w miejscach w ktérych

wystepuje mozliwos¢ zaktéeenia ich pracy, np. nie montowaé czujek skierowanych w strone okien zewnetrznych. .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:

. przebieg tras przewodow

. sposéb potaczen,

. lokalizacja urzgdzen.

8.2. Odbidr cz esciowy.

a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddac elementy urzadzen instalacji, ktorych

w wyniku postepu rob6t, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie

odbioru koncowego.

b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢

sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.

8.3. Odbidr ko ncowy.

. przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy

przedtozy¢ protokoty odbioréow czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnos¢

stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu

udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm

przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

. w szczegolnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wtasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia

- prawidlowos$¢ wykonania potaczen

- jako$¢ zastosowania materiatow

- odlegtos¢ przewod6éw wzgledem siebie i innych instalacji

- prawidtowos$¢ zainstalowania urzgdzen

- zgodnos$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng
9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-E-08390-1: 1996
PN-93/E-08390/12: 1993
badan.

PN-EN 50130-5: 2002
PN-93/E-08390/22: 1993
badania czujek.
PN-93/E-08390/23: 1993
aktywnych
PN-93/E-08390/24: 1993
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Systemy alarmowe — Terminologia.

Systemy alarmowe-Wymagania ogdlne-Zasilacze-Parametry funkcjonalne i metody

Systemy alarmowe — Czeoeé 5: Préby srodowiskowe.

Systemy alarmowe — Wiamaniowe systemy alarmowe — Ogélne wymagania i

Systemy alarmowe — Wiamaniowe systemy alarmowe — Wymagania i badania
czujek podczerwieni.
Systemy alarmowe — Wiamaniowe systemy alarmowe — Wymagania i badania

ultradzwiekowych czujek Dopplera.



PN-93/E-08390/26: 1993

pasywnych

PN-IEC 839-2-7: 1996
badaniapasywnych
PN-E-08390-3: 1998
central.
PN-E-08390-5: 2000

PN-EN 50131-6: 2000
PN-EN 50131-1: 2002
ogolne.

PN-EN 50130-4:2013
grupy

Systemy alarmowe — Wiamaniowe systemy alarmowe — Wymagania i badania
czujek podczerwieni.
Systemy alarmowe — Wiamaniowe systemy alarmowe — Wymagania i
czujek sttuczenia szyby.

Systemy alarmowe — Wiamaniowe systemy alarmowe — Wymagania i badania

Systemy alarmowe — Wtamaniowe systemy alarmowe — Wymagania i badania
sygnalizatoréw.
Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wlamania — Czeoec 6: Zasilacze.

Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wtamania — Czeoe¢ 1: Wymagania

Systemy alarmowe -- Czes$¢ 4:Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna -- Norma dla

wyrob6éw: Wymagania dotyczace odpornosci urzgdzen systemow sygnalizacji pozarowej, sygnalizacji wlamania,
sygnalizacji napadu, CCTV, kontroli dostepu i osobistych
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SST 08 INSTALACJA SYGNALIZACJI PO ZAROWEJ SAP

CPV 45312100-8 Instalowanie przeciwpo Zarowych systemoéw alarmowych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robét elektrycznych i
teletechnicznych w zakresie instalacji sygnalizacji pozarowej SAP.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:

hd instalacji systemu sygnalizacji napadu i wlamania ,

1.4. Ogodlne wymagania dotycz ace robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogo6lne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogélnej specyfikaciji.

2. MATERIALY.

Centrala sygnalizacji napadu i wlamania
Obudowa centrali

Akumulator

czujnik ruchu

Kabel teletechniczny sterujacy

Przewod YTKSY 1x2x0,5

kontroler

3. SPRZET.
3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych
rozwigzan technicznych

4. TRANSPORT.

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
5.2. Przedmiotem niniejszego opracowania jest dokumentacja projektowa instalacji Systemu Sygnalizacji Pozaru.
Niniejsza dokumentacja dotyczy budowy infrastruktury systemu wczesnego wykrywania pozaru wraz z dedykowanym
zasilaniem z sieci elektrycznej. Dokumentacje opracowano na podstawie planéw i zapotrzebowania Inwestora, wg.
wytycznych i zalecen, uwzgledniajac zaplanowang uniwersalnos¢ i funkcjonalno$¢ przy zastosowaniu zintegrowanych

nowoczesnych technologii detekcji pozaru.
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Zakres ochrony

Przyjmuje sie , ze zakres ochrony to ochrona catkowita, w zwigzku z czym zabezpieczeniu podlegajg wszystkie ciggi
komunikacyjne oraz wszystkie pomieszczenia w wyjatkiem pomieszczen sanitariatow. Ochrong objeta zostata rowniez
kondygnacje strychu, ktéra réwniez zostata zabezpieczona czujkami optycznymi dymu. W obrebie klatek schodowych
zostaly rozmieszczone przyciski recznego ostrzegania pozarowego ROP. Zgodnie z zaleceniami konserwatora budynek
Ratusza podlega ochronie konserwatorskiej , a trasy okablowania nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami Opolskiego
Wojewddzkiego Konserwatora Zabytkéw, a takze w sposéb, ktory ma zapewniac tatwe, bezkolizyjne i bezpieczne
prowadzenie kabli uwzgledniajac inne instalacje w budynku. Okablowanie nalezy prowadzi¢ w nastepujacy sposéb:

- Przewody instalacyjne prowadzi¢ podtynkowo;

- Bruzdy scienne nalezy uzupetni¢ tynkiem wapienno-piaskowym, bez domieszek cementu oraz pomalowaé¢ w
kolorystyce analogicznej do istniejacej;

- Wskazane jest prowadzenie tras kablowych w czesci przypodiogowej Scian;

- Nie dopuszcza sie prowadzenia linii kablowych w obrebie zachowanych w budynku sklepien kolebkowych;

- W Sali obrad ochronie podlega bogata dekoracja sztukatorska na $cianach i sklepieniu oraz drewniane boazerie, w
zwigzku z powyzszym linie kablowg nalezy ulokowac tak, aby zapewni¢ maksymalng ochrone substancji zabytkowej wyzej
wymienionych elementéw zdobniczych;

5.3. W instalacji dla budynku zaprojektowano system oparty na mikroprocesowej centrali detekcji pozaru z kolorowym
wyswietlaczem i ekranem dotykowym 8,4 TFT. Gtéwng cechg systemu jest decyzyjno$¢ w podejmowaniu dziatan po stronie
centrali, a nie elementow detekcyjnych. Wszelkie sygnaty sptywajgce z elementéw detekcyjnych znajdujgcych sie na petli s
analizowane i przetwarzane przez procesor w celu podjecia odpowiednich dziatan zwigzanych z zaistnialg sytuacja.

Centrala pracuje w uktadzie linii dozorowych, petlowych z mozliwoscig indywidualnego adresowania wszystkich elementow.
System ma mie¢ mozliwo$¢ podtgczenia modutéw informacyjnych oraz sterujgco-informacyjnych na magistrali zewnetrznej.
System ma mie¢ mozliwos¢ podigczenia tgcznie do 16 modutdéw rozszerzen. Centrala sygnalizacji pozarowej z kolorowym
wyswietlaczem i ekranem dotykowym ma by¢ kompatybilna wstecz i umozliwi¢ prace ze starszymi systemami opartymi o
modut wyswietlacza operatora (z podswietlanym wyswietlaczem) oraz panelem operatora (ze wszystkimi przyciskami
sygnalizacji pozarowej niezbednymi dla operatora i diodami LED).

W przypadku zastosowania panelu wyniesionego, panel ma mie¢ - tak jak centrala kolorowy ekran dotykowy 8,4 TFT i ma
posiada¢ wszystkie funkcje centrali. System ma posiada¢ urzadzenie serwisowe, aby zaprogramowac¢ czujki, elementy
liniowe i reczne ostrzegacze pozarowe oraz sprawdzi¢ poprawno$¢ ich dziatania. Ma by¢ zapewniona mozliwos¢
komunikacji z czujkg minimum na dwa sposoby: poprzez wiozenie czujki do urzadzenia serwisowego lub bezprzewodowo
za pomocg podczerwieni. Komunikacja z recznymi ostrzegaczami pozarowymi i elementami liniowymi ma by¢ realizowana
za pomoca potgczenia kablowego lub za pomocg podczerwieni (dla elementéw liniowych z odpowiednim detektorem).

Urzadzenie serwisowe ma by¢ zabezpieczone kodem dostepu oraz posiada¢ kolorowy ekran dotykowy.

System sygnalizacji pozaru ma mie¢ mozliwo$¢ komunikacji z innymi systemami takim jak BMS, poprzez protokét
BACnet lub innymi poprzez modut MODBUS. Ma umozliwia¢ réwniez podigczenie oprogramowania wizualizacyjnego,
programéw diagnostycznych umozliwiajacych serwisowanie i podglad systemu, programéw zdalnego dostepu oraz
programéw symulacyjnych sprawdzajgcych zaprogramowane sterowania i dziatanie systemu. System ma posiada¢ rowniez
oprogramowanie weryfikujgce prawidtowos$¢ doboru elementéw systemu.

System sygnalizacji pozaru ma umozliwia¢ jednoczesnie integracje z innymi systemami, tj. telewizjg przemystowa, kontrolg
dostepu, systemem przywotawczym za pomocg oprogramowania integrujgcego, ktére taczy funkcjonalnos$é dziatania
wszystkich tych elementéw. Centrala ma mie¢ mozliwosé programowania za pomocg ztgcza RS232 lub portu USB.
Potgczenie central w sieci ma byé mozliwe za pomocg okablowania miedzianego lub $wiattowodowego. System ma
obejmowa¢ swoim zakresem caly budynek i by¢ zasilany pradem zmiennym 230V z wydzielonego pola rozdzielni gtéwnej
obiektu, sprzed wytgcznika gtéwnego pradu. System sygnalizacji pozaru ma mie¢ mozliwo$é wykorzystania pracy na

okablowaniu ekranowanym, jak i nieekranowanym
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Instalacj e wykona € w oparciu :

. Podstawowe zasady projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej opracowane przez CNBOP w oparciu o
materiaty VdS. ,

. Ustawa o ochronie przeciwpozarowej (Dz.U. 2021 poz. 869),

. Rozporzadzenie MSWIA z dn. 11.01.2019 w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw i innych obiektow

budowlanych i terenéw (Dz.U. 2019 poz. 67)
. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 8.04.2019 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2019 poz. 1065).

. PN-EN 54- Systemy Sygnalizacji Pozarowe;j

. PKN-CEN/TS-14:2006 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne w zakresie projektowania, wykonania i odbioru,
uzytkowania i konserwacji instalacji.

. PKN-CEN/TS 54-14:2020-09 - wersja angielska

. Podrecznik projektanta systemow sygnalizacji pozarowej — CNBOP .

Centrala musi posiada certyfikat wydany przez CNBOP z maksymalng iloscig elementéw na petli dozorowej do 250

elementéw.W skfad systemu bedg wchodzg nastepujgce elementy:

Centrala sygnalizacji pozaru

Czujki wielodetektorowe dymu, temperatury i tlenku wegla
Czujki optyczne dymu

Reczne ostrzegacze pozarowe

Moduty wejs¢, wyjsé ( monitorujgce, sterujgce)

Sygnalizatory optyczno-akustyczne petlowe

Sygnalizatory optyczno-akustyczne petlowe w gniezdzie czujki

Bezprzewodowe urzgdzenie programujgco-serwisowe

Linie dozorowe w konfiguracji petli wraz z izolatorami zwaré zapewniajg wysokg odpornos¢ systemu na
uszkodzenia linii dozorowej. Czujki z izolatorami zwar¢ zostang umieszczone w podstawach czujek z funkcjg zachowania
ciggtosci petli. Izolatory majg by¢é umieszczone w czujkach, ROP i elementach sterujgcych i monitorujgcych i zostang

rozmieszczone zgodnie z zaleceniami producenta i obowigzujgcymi przepisami.

Centrala ma by¢ wyposazona w panel z wySwietlaczem (kolorowym ekranem dotykowym) z mozliwoscig
logowania za pomocg kart zblizeniowych RFID, i bedzie umozliwiata wystanie sygnatu o pozarze i awarii do stacji
monitorowania alarméw pozarowych.

Do wykrywania pozaru przewidziano zastosowanie czujek wielodetektorowych dymu, temperatury i tlenku wegla oraz
optycznych czujek dymu. Zastosowane czujki przetwarzajg informacje o stanie przestrzeni pomiarowej w formie
analogowej, dzieki czemu czuto$¢ dostosowuje sie do zmian srodowiskowych.

Do wywotania alarmu pozarowego przez osoby przebywajgce w obiekcie przewidziano reczne ostrzegacze pozarowe.
Centrala sygnalizacji pozarowej stuzgca do obstugi systemu, powinna zostaé zamontowana w pomieszczeniu 1.19 na
kondygnacji 0, w ktérej stale przebywajg ludzie i w sposéb ciggly centrala nadzorowana jest przez odpowiednio
przeszkolong obstuge.

W pomieszczeniu, w ktérym zainstalowano centrale sygnalizacji pozarowej nalezy umiescic:

plan sytuacyjny nadzorowanego obiektu;
opis funkcjonowania i obstugi urzadzen sygnalizacji pozarowej;
wskazowki, jak nalezy postepowac w przypadku pozaru;
ksigzke eksploatacji i konserwacji instalacji SSP, w ktérej nalezy wpisywac:
przeprowadzone kontrole instalacji;
przeprowadzane naprawy;

zmiany i uzupeienia instalacji;

el

wszystkie alarmy z podaniem daty, godziny i przyczyny ich wywotania.
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Ksigzke taka nalezy prowadzi¢ rowniez w przypadku, gdy centrala sygnalizacji pozarowej jest wyposazona w pamie¢

zdarzen i drukarke.

5.4. Elementy liniowe, zainstalowane w adresowalnej linii dozorowej, po odebraniu wtasciwego sygnatu z centrali (adresu
elementu), przesytaja zwrotne sygnaty z informacjg o swoim rodzaju i stanie. Wymiana informacji miedzy elementami
liniowymi i centralg odbywa sie poprzez moduty gtéwne. Po analizie odebranych sygnatéw, modut gtéwny przekazuje
odpowiednig informacje poprzez magistrale centralowg do gtéwnego sterownika centrali CPU. Mikroprocesor sterownika

informacje te przetwarza i wypracowuje odpowiednie sygnaty dla pozostatych uktadéw.

Realizujgc zaprogramowane procedury dziatania, uktad steruje poprzez magistrale przekaznikami lub liniami sygnatowymi,

wyswietlaczem LCD, elementami sygnalizacyjnymi oraz obstugowymi paneli wyswietlacza i obstugi na drzwiach centrali.

Dla transmisji informacji od i do centrali wykorzystywany jest szybki i niezawodny protoké6t petlowy MX DIGITAL
przekazujacy do centrali wszystkie parametry w postaci analogowej. Pozwala to na prace czujki w réznych trybach
wykrywania pozaru, dobieranych w trakcie programowania pod katem optymalizacji czutosci i minimalizacji ryzyka alarméw
fatszywych. W czujkach wielosensorowych wszystkie sensory moga pracowac jednoczesnie, zas oprogramowanie
uwzglednia zaleznosci pomiedzy ich parametrami. Zasilacz sieciowy ma za zadanie dostarczenie roboczego napigecia

centrali, a w razie braku zasilania sieciowego role te petni rezerwowa bateria akumulatoréw.

Opis urzgdzen:
Adresowalny system sygnalizacji pozarowej to komplet urzadzen stuzacych do wykrywania pozaru, powiadomienia

odpowiednich stuzb interwencyjnych, wigczenia urzagdzen wykonawczych i rejestrowania wystepujgcych w systemie
zdarzen.

Centrala detekcji pozaru

Centrala jest urzadzeniem wieloprocesorowym, gwarantujgcym niezawodng prace systemu i dajacym wiele udogodnien
podczas programowania i pdzniejszej obstugi.Centrala jest urzgdzeniem z podwojnym uktadem sterownikéw
procesorowych, gwarantujgcym niezawodng prace systemu i dajagcym wiele udogodnien podczas programowania i
pézniejszej obstugi. Centrala sygnalizacji pozarowej ma byé zbudowana w oparciu o w petni programowalny interfejs
uzytkownika z ekranem dotykowym 8,4” TFT. Dotykowy, kolorowy interfejs uzytkownika ma posiada¢ ekran instrukcji dla
operatora, ergonomiczny wyswietlacz ikon, diody LED podsumowujgce informacje o zdarzeniach. Logika pracy centrali ma
by¢ organizowana przez procesor z wgranymi schematami i automatyczny mechanizm, decydujacy o wzbudzeniu alarmu
pozarowego, oparty o algorytm weryfikujgcy cykl co najmniej kilku czynnikéw detekcyjnych, sposobu i warunkéw ich
wykrycia oraz progresu ich stanu. Zastosowanie wieloetapowego i wielopunktowego algorytmu detekcyjnego ma zapewnic
najwyzszg skutecznosc i jednoczesnie maksymalnie zminimalizowa¢ wspétczynnik falszywych alarméw wywotywanych

przez system detekcji.

Centrala ma mie¢ mozliwos$¢ obstugi do 240 stref, w ktére w spos6b programowy sa tgczone czujki pozarowe,
reczne ostrzegacze pozarowe, elementy wejsc i wyjs¢, moduty sterujgce sygnalizatorami i inne moduty. Do kazdej strefy lub
sektora mozna przyporzadkowaé¢ komunikat umozliwiajgcy lokalizacje pozaru. Interfejs uzytkownika ma mie¢ mozliwosé
wgrania map obiektu (planéw, rysunkéw pomieszczen, zdjeé operatoréw), ktére moga by¢ pokazywane w reakcji na
zaprogramowane wczesniej zdarzenia, np. po zadziataniu elementu detekcyjnego mozna wyswietli¢ na ekranie
pomieszczenie, w ktérym wykryto zagrozenie, dzieki czemu lokalizacja pozaru jest jeszcze szybsza i doktadniejsza, co
sprawia, ze system jest bardziej bezpieczny i skuteczny — maksymalnie szybka reakcja na pozar i jego skuteczna
lokalizacja graficzna w centrali. Do kazdej strefy ma by¢ mozliwos¢ wgrania do 10 map. Ekran dotykowy ma reagowac¢ na
dotyk operatora, a nawet strazaka w rekawicach strazackich. Ponadto, ekran ma by¢ personalizowalny przez wykorzystanie
wygaszacza ekranu ze zdefiniowang (wgrang) grafikg, np. wg preferencji Operatora, Uzytkownika czy Serwisanta (np. logo
firmy, etc). Centrala ma mie¢ mozliwos$¢ obstugi 250 adreséw na kazdej petli i przechowywa¢ do 10000 zdarzen. Centrala
ma mie¢ mozliwos¢ zapisu zdarzen, takich jak pozary, awarie, alarmy wstepne, ostrzezenia, sterowania, czy stany
elementéw systemu (czujek, ROP-6w, elementéw liniowych i innych) na zewnetrznym dysku pendrive podtgczonym do
ztgcza USB zlokalizowanego na przedniej $cianie urzadzenia. W celu unifikacji i tatwosci dostepu do danych plik wyjsciowy

ze zdarzeniami ma byé w formacie txt. Gniazdo USB ma pozwala¢ réwniez na wgranie konfiguracji programowe;j
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urzadzenia. Centrala ma mie¢ mozliwos¢ autoryzacji i dostepu do okreslonego poziomu serwisowego za pomoca klucza, z
uzyciem hasta, a takze za pomocg karty RFID (standard Mifare), ktéra zapewnia natychmiastowy dostep do menu,
zalogowanie sig i najszybsze podjecie reakcji na zaistnialg sytuacje. Zaprojektowana centrala pozarowa ma byé
wyposazona maksymalnie w 4 petle. Ma réwniez mie¢ mozliwo$¢ wspoétpracy z réznymi producentami peryferiéw w ramach
integracji sprzetowej, m.in.: umozliwia¢ podtaczenie drukarki do portu COM1 czy zapewni¢ wykorzystanie sygnalizatorow
nieadresowalnych (rozgtaszajgcych komunikaty gtosowe za pomocg modutéw sterujgcych sygnalizatorami). Centrala ma
mie¢ mozliwos$¢ wspétpracy z réznymi elementami detekcyjnymi, typu czujki wielodetektorowe, tréjdetektorowe, czujki
liniowe, czujki ptomienia z kamerami, czujki do stref zagrozonych wybuchem, czujki zasysajace. Centrala ma mie¢
mozliwo$¢ automatycznego wyprowadzenia sygnatu do urzadzen transmisji alarmu do PSP— w opracowaniu poprzez modut
UTA.

Na plycie gtéwnej centrali znajduja sie nastepujace ztacza:

§ Ztacza adresowalnych linii czujek: petla wraz z adresowalnymi czujkami dotgczana jest do ztgcz linii czujek. Za
posrednictwem linii czujek nastepuje wymiana danych pomiedzy centralg a czujkami i modutami liniowymi.
Ponadto ztacze adresowalnych linii sygnatowych wyposazone jest w przekazniki, ktére odtgczajg linie czujek w
przypadku wystgpienia zwarcia (tzw. izolatory zwarg).

§ Na plycie gtéwnej PFI800 znajdujg sie 4 ztacza linii czujek. W zaleznosci od konfiguracji systemu do
pojedynczej linii mozna dotagczy¢ maksymalnie 250 adres6w na potrzeby urzadzen petlowych
8§ Wyjscia przekaznikowe bezpotencjatowe: na ptycie gtéwnej znajduja sie 4 przekazniki. Dwa z nich stanowig
ogolne przekazniki alarmu (RL1) i uszkodzenia (RL2), mozliwe do wykorzystania do przesytania informacji o
alarmach i usterkach do urzadzenia transmisji alarméw pozarowych (UTA). Dwa pozostate przekazniki (RL3 i
RL4) sg do dowolnego wykorzystania.
8§ Wyjscia dozorowane: dwa wyjscia dozorowane do wysterowania sygnalizatoréw alarmowych (np.
sygnalizatoréw akustycznych, optycznych, itp.).
8§ Woyjscia zasilajgce 24VDC: dwa wyjscia stuzace do zasilania urzgdzen zewnetrznych (np. panele wyniesione,
drukarki itp.)
8§ Wejscia nadzorowane: dwa wejscia do dowolnego wykorzystania
§ Wejscia izolowane: dwa wejscia typu optoizolator, stuzgce do nadzorowania napigcia zewnegtrznego 24VDC
8§ Wejscie typu emergency: stuzace do aktywacji trybu pracy awaryjnej centrali
§ Porty szeregowe: plyta gtéwna centrali posiada 3 tgcza szeregowe RS-232, stuzgce do komunikacji z
nastepujacymi urzgdzeniami:
o Poprzez wyjscie COM1 — drukarka szeregowa
o Poprzez wyjscie COM2 — komputer konfigurujacy / modem
o Poprzez wyjscie COM3 — drukarka szeregowa
§ Port USB — do przesytania konfiguracji / firmware’u do centrali
§ Port Ethernet — do dotgczenia graficznego interfejsu uzytkownika GUI oraz paneli wyniesionych
§ Magistrala zewnetrzna (Remote-Bus): magistrala zewnetrzna to zbiorcza linia magistrali asynchronicznej RS-
485 (maksymalna dtugos¢ wynosi 1200 m). Do zewnetrznej magistrali mozna dotgczy¢ maksymalnie 15 kolejnych
modutéw. Adresy modutéw ustawiane sg za pomoca mikroprzetgcznikéw. Maksymalna liczba wej$¢ i wyjsé
mozliwych do dotgczenia do modutéw magistrali zewnetrznej jest ograniczona przez punkty danych obstugiwane
przez modut MPM800.
§ Wewnetrzna magistrala sterowania (magistrala we-wy Local I/0): do wewnetrznej magistrali sterowania centrali
mozna dotgczy¢ maksymalnie 2 moduty wejscia-wyjscia IOB800. W drugim z modutéw I0B800 mozna jednak
wykorzystac tylko 8 wyj$¢. Magistrala jest dwukierunkowg szyng 1-bitowg z mozliwoscig adresowania 24
urzgdzen wejscia-wyjscia. Przyktadowo mozna jg wykorzysta¢ do wysterowania 16 zewnetrznych diod LED,
przekaznikéw, itd. i do odczytu max. 8 wej$¢ dodatkowych. Maksymalna dtugos¢ kabli wewnetrznej magistrali

sterowania wynosi 2 m (do kazdego z modutéw lub jako dtugos$¢ catkowita przy modutach tgczonych kaskadowo).

Centrala obstuguje do 240 stref, w ktére w sposob programowy tgczone sa czujki pozarowe. Rozwigzanie to

zapewnia proste i tanie zmiany w oprogramowaniu centrali (bez koniecznosci ingerencji w strukture linii dozorowych) w
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razie ewentualnych zmian dotyczacych adaptacji pomieszczen. Dla kazdej strefy dozorowej lub sektora (jednostka tgczaca

w sobie jedng lub wiecej stref) mozna przyporzadkowaé¢ komunikat utatwiajgcy lokalizacje pozaru.

Konfiguracja centrali

Wyposazenie standardowe centrali:

- obudowa kompletna z kasetg na 4 wtykowe karty rozszerzen

- ptyta gtéwna centrali z wbudowanym procesorem gtéwnym, kos$cig pamieci oraz
tadowarka baterii

- zasilacz sieciowy 24V 5A zlokalizowany w obudowie centrali

- panel dotykowy z polem obstugi i wskazan - GUI

Wyposazenie dodatkowe (opcjonalne):

- karta sieciowa

- karta petli dozorowych

- karta tadowarki i nadzoru dodatkowego zasilacza i baterii
- dodatkowa obudowa rozszerzen z zasilaczem 5A

- dodatkowa obudowa rozszerzen(pusta)

- panel wskazan diodowy na 40 stref

- panel wskazan diodowy na 80 stref

- drukarka

- modut bezpiecznikow

- modut 8 wejs¢ / 8 wyjs¢

- switch stuzgcy do dotaczenia paneli wyniesionych

Parametry centrali

zasilanie podstawowe sieciowe: 230V, 50Hz
zasilanie rezerwowe wewnetrzne: bateria akumulatoréw 24VDC
przelaczanie na zasilanie rezerwowe: automatyczne

przelgczanie na tadowanie akumulatoréw:  automatyczne

maksymalna rezystancja linii dozorowej: 146 Q
maksymalna pojemnos¢ linii dozoroweyj: 225nF/km

ilo$¢ linii dozorowych adresowalnych: do 8

maksymalna ilo$¢ adresow w jednej petli: do 250

liczba stref: do 240

magistrala REMOTE BUS: dtugosé do 1200m,
wyswietlacz: dotykowy, rezystancyjny
wyjscia dozorowane: 2po3A

wejscie dozorowane: 2

wejécie niedozorowane: 2
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wyjscie alarmu: 1 zestyk 1A/30V
wyjécie uszkodzenia: 1 zestyk 1A/30V
poziomy (uprawnienia) dostepu: 8

mozliwos¢ pracy w sieci

mozliwos$¢ podigczenia drukarki

mozliwos¢é podtgczenia paneli wyniesionych

miejsce na dodatkowe moduty

miejsce na 2 akumulatory 12V/38Ah wewnatrz obudowy centrali

Czujka wielodetektorowa dymu, temperatury i tlenku wegla

Czujka jest adresowalng wielodetektorowg czujkg dymu, temperatury i tlenku wegla. Elementem pomiarowym w
czujce jest uklad optyczny dziatajgcy na zasadzie Swiatta rozproszonego, uktad temperaturowy i tlenku wegla. Czujka
posiada mozliwos¢ programowania pozioméw zadziatania, w zaleznosci od warunkéw pracy lub eksploatacji. Ma tez
mozliwo$¢ raportowania stanu zabrudzenia do centrali pozarowej. Moze pracowa¢ w zakresie temperatur od -25 °C to +70
°C i wilgotnosci do 95%. Czujka ma by¢ programowana a sprawdzanie poprawnosci dziatania ma sie odbywa¢ za pomocag
urzgdzenia serwisujgcego poprzez wkrecenie do urzadzenia lub bezprzewodowo za pomocg podczerwieni. Czujka ma
posiadac diodowe wskazniki LED (czerwone, pomaranczowe) informujgce o stanach jej pracy, jak normalna praca (miganie
na czerwono), zadziatanie (dioda LED $wieci na czerwono) czy usterka, odigczenie (Dioda LED $wieci na pomaranczowo).
Wszystkie czujki majg by¢ wyposazone w izolatory zwar¢, zapewniajgc wysokg odpornosé systemu na uszkodzenia linii
dozorowej. Gniazda do czujek z izolatorami zwa¢ majg posiadaé przetgcznik, ktéry utrzymuje ztgcze otwarte, pozwalajac na
prawidtowg prace wbudowanego izolatora zwarcia w czujce, natomiast po usunigeciu czujki z gniazda przetacznik ma
zamykac ztgcze, gwarantujgc ciggtos¢ okablowania petli bez czujki. Aby dostosowac¢ sie do zmian otoczenia w budynkach,
czujka ma mie¢ mozliwo$¢ wyboru innej pracy elementéw detekcyjnych w zaleznosci od trybu nocnego lub dziennego —

poprzez automatyczng zmiane czutosci detektoréw. Czujka ma mie¢ mozliwo$¢ pracy w nastepujgcych ustawieniach:

- Tryb 0 — Tryb uniwersalny — Maksymalna ochrona poprzez trzy elementy detekcyjne wprowadzajgce sygnat do
algorytmu detekcji. Czuto$¢ kazdego elementu regulowana automatycznie w odpowiedzi na sygnaly z czujnikéw
w celu zapewnienia szybkiego i niezawodnego wykrycia szerokiej gamy rodzajéw pozaru.

- Tryb 1 — Tryb odporny — Maksymalna odporno$c¢ na fatszywe alarmy, wykorzystujgca wszystkie trzy elementy w
sposéb podobny do trybu uniwersalnego. Nacisk potozony jest na zerowy poziom fatszywych alarméw i jest
przeznaczony do wykorzystania w trudniejszych warunkach lub tam, gdzie obtozenie moze by¢ problematyczne.
- Tryb 2 - A1R (ALR - czujka r6znicowa temperatury).

- Tryb 3 - HPO + A1R normalna czutos¢ (HPO - tryb optyczny o czuto$ci zaleznej od wzrostu temperatury).

- Tryb 4 - CCO normalna czuto$¢ (CCO — tryb tlenku wegla CO o czutosci zaleznej od wzrostu temperatury).

- Tryb 5 — Detektor toksycznego gazu tlenku wegla

Czujka optyczna dymu

Czujka jest adresowalng optyczng czujkg dymu. Elementem pomiarowym w czujce jest uktad optyczny dziatajgcy
na zasadzie $wiatta rozproszonego. Czujka posiada mozliwo$¢ programowania pozioméw zadziatania, w zaleznosci od
warunkéw. Ma tez mozliwo$¢ raportowania stanu zabrudzenia do centrali pozarowej. Moze pracowac¢ w zakresie temperatur
od -25 °C to +70 °C i wilgotnosci do 95%. Czujka moze by¢ programowana i sprawdzana poprawnos$¢ dziatania za pomoca
urzgdzenia serwisujgcego poprzez wkrecenie do urzadzenia lub za pomocg podczerwieni. Czujka ma posiada¢ diodowe
wskazniki LED (czerwone, pomaranczowe) informujgce o stanach jej pracy, jak normalna praca (miganie na czerwono),

zadziatanie (dioda LED $wieci na czerwono) czy usterka, odigczenie (Dioda LED $wieci na pomaranczowo). Czujki majg

025/2021/spec



by¢ wyposazone w izolatory zwar¢ zapewniajgce wysoka odpornos¢ systemu na uszkodzenia linii dozorowej. Gniazda do
czujek z izolatorami zwa¢ majg posiadac przetacznik, ktéry utrzymuje ztgcze otwarte, pozwalajgc na prawidtowg prace
wbudowanego izolatora zwarcia w czujce, natomiast po usunigciu czujki z gniazda przetacznik zamyka ztgcze, zapewniajac
ciggtos¢ okablowania petli bez czujki. Aby dostosowac sie do zmian w budynkach, czujka ma mie¢ mozliwos¢ wyboru pracy
innej czutosci w zaleznosci od trybu nocnego lub dziennego — automatyczna zmiana pracy czutosci czujki. Czujka ma mie¢
mozliwos¢ pracy w trzech ustawieniach czutosci elementu detekcyjnego:
- Niska czutosc.
- Srednia czuto$é.
- Wysoka czuto$¢

Modut monitorujgco-sterujgcy

Modut monitorujaco-sterujacy jest adresowalnym urzagdzeniem petlowym wyposazonym w cztery wejscia
przeznaczone do nadzorowania zestykéw zwiernych badz rozwiernych, z mozliwosciag kontroli stanu linii i sygnalizaciji jej
uszkodzen (zwarcie lub przerwa) oraz cztery swobodnie programowalne przekazniki zawierajace przetgczalne zestyki
bezpotencjatowe. Zestyki przekaznikdw sg odseparowane galwanicznie od reszty systemu. Stan przekaznikéw jest
nadzorowany — wykrywane i sygnalizowane s3 stany aktywny, nieaktywny oraz sklejenie sie zestyku. Modut wyposazony
jest w diode swiecacg LED, wskazujaca jego stan. Modut posiada wbudowany izolator zwar¢. W zaleznos$ci od aplikacii,
modut pozwala tez dotgczyé zewnetrzne zasilanie o napieciu 24 lub 48 VDC, ktérego obecnos¢ jest nadzorowana przez

modut. W zaleznosci od konfiguracji, modut ten moze zajmowa¢ na petli dozorowej od 2 do 8 adreséw.

Gniazda czujek

Czujki serii 850 moga by¢ instalowane w gniazdach 4 calowych. Gniazdo jest podstawowym gniazdem
montazowym przeznaczonym do montazu czujek 6 generaciji, serii posiadajgcych wbudowane izolatory zwar¢. Gniazdo
dzieki swojej konstrukcji zapewnia utrzymanie ciggtosci petli dozorowej nawet w przypadku demontazu czujki. Pozwala to

na sprawne uruchomienie i dokonanie pomiaréw elektrycznych petli dozorowej jeszcze przed zamontowaniem urzgdzen.

Reczny ostrzegacz pozaru

ROP jest przeznaczony do przekazywania informacji o pozarze do wspoétpracujacej centrali sygnalizacji pozarowej
przez osobe, ktora zauwazyta pozar i recznie uruchomita ostrzegacz (zbita szybke). Ostrzegacze mogg pracowac wytgcznie
na petlach dozorowych central systemu detekcji pozaru. Ostrzegacz przeznaczony jest do montazu wewnatrz obiektow i
jest wyposazony w wbudowany izolator zwaré. Dodatkowo posiada mechanizm pozwalajgcy na testowanie urzadzenia przy

pomocy specjalnego klucza testowego, bez koniecznosci zbijania szybki.

Sygnalizator

Adresowalny petlowy sygnalizator optyczno-akustyczny z zespotem diod LED. Posiada mozliwo$¢ wyboru
jednego z 16 r6znych sygnatow akustycznych, 2 programowalne poziomy gtosnosci, 2 programowalne czestotliwosci
migania. Wybieranie tonu, gtosnosci i czestotliwosci migania za pomocag oprogramowania do konfiguracji centrali.
Sygnalizatory nalezy zainstalowa¢ na petli dozorowej i zaadresowac¢ zgodnie z konfiguracjg centrali. Sygnalizatory
zainstalowane bedg na petli wykonanej kablem ognioodpornym typu HTKSH PH90 o odpowiednim przekroju zyly w
zaleznosci od obcigzenia i dtugosci linii. Zasilanie i transmisja danych z petli. Wbudowany izolator zwar¢.

Sygnalizatory muszg by¢ wyposazone w mechanizm monitorowania dzwieku odbitego (RSM) i by¢ monitorowane
elektronicznie przez centrale, a takze wyposazone w automatyczny test wtasny. Sygnalizatory muszg by¢ wyposazone w

wbudowany izolator zwarc.

Sygnalizator w gniezdzie

Adresowalny petlowy sygnalizator optyczno-akustyczny z zespotem czerwonych diod LED umieszczony w

gniezdzie czujki. Posiada mozliwos¢ wyboru jednego z 15 r6znych sygnatdéw akustycznych, 4 programowalne poziomy
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gtosnosci, 2 programowalne czestotliwosci migania. Wybieranie tonu, gtosnosci i czestotliwosci migania za pomocg
oprogramowania do konfiguracji centrali. Sygnalizatory nalezy zainstalowa¢ na petli dozorowej i zaadresowac¢ zgodnie z
konfiguracjg centrali. Sygnalizatory moga zainstalowane beda na petli wykonanej kablem ognioodpornym typu HTKSH
PH90 o odpowiednim przekroju zyty w zaleznosci od obcigzenia i dtugosci linii. Zasilanie i transmisja danych z petli.
Wbudowany izolator zwar¢.

Sygnalizatory musza by¢ wyposazone w mechanizm monitorowania dzwieku odbitego (RSM) i by¢ monitorowane
elektronicznie przez centrale, a takze wyposazone w automatyczny test wtasny. Sygnalizatory muszg by¢ wyposazone w
wbudowany izolator zwarc.

Urzgdzenie programujgco-serwisujgce

Za pomoca urzadzenia serwisujgcego mozna programowac czujki, elementy liniowe oraz ROPYy, jak réwniez
sprawdzi¢ poprawnos¢ ich dziatania. Urzgdzenie przechowuje informacje z uruchomienia i testowania na pamieci USB oraz
pozwala na generowanie raportéw w formie elektronicznej. Urzadzenie komunikuje sie z czujkg na dwa sposoby: poprzez

wiozenie czujki do urzadzenia lub za pomoca podczerwieni. Urzadzenie zabezpieczone jest pinem dostepu. Posiada ekran

dotykowy. Podziat na strefy dozorowe

Aby utatwi¢ przyporzadkowanie poszczeg6lnych elementéw petlowych systemu do odpowiednich obszaréw budynku
wprowadzono podziat jednej strefy pozarowej (caty budynek Ratusza) na strefy dozorowe. Opisy w centrali dla czujek,
ROPAw oraz modutéw petlowych powinny odpowiada¢ wprowadzonemu podziatowi. W przypadku zmian nazw lub
numeraciji stref dozorowych na etapie wykonawczym lub w czasie eksploatacji budynku, nalezy je rowniez wprowadzi¢ do

dokumentacji powykonawczej oraz odpowiednio uaktualni¢ w centrali SSP.

STREFA DOZOROWA NR:

01 - Kondygnacja -1 oraz 0

02 — Kondygnacja +1

03 — Kondygnacja +2 oraz Strych

Sterowanie i monitorowanie urzgdzen zabezpieczenia pozarowego budynku

Zaktada sie, ze w przypadku wystgpienia pozaru w budynku, system sygnalizacji pozaru bedzie spetniat nastepujgce
funkcje sterownicze:

zwolnienie elektrotrzymaczy drzwi pomieszczen 1.7 oraz 1.19 otwarcie wszystkich przej$¢ ewakuacyjnych (np. drzwi
na drogach ewakuacyjnych),

wysterowanie sygnalizatoréw optyczno-akustycznych

umozliwienie automatycznego wyprowadzenia sygnatu do urzadzen transmisji alarméw do centrum monitoringu

wysterowanie do istniejgcej centrali GAZEX w piwnicy budynku w celu odcigcia doptywu gazu do budynku w
przypadku wykrycia pozaru przez czujnik z 1 linii dozorowej projektowanej instalacji SAP,
W przypadku pojawienia si¢ alarmu Il stopnia przewiduje sie uruchomienie sygnalizacji akustycznej w budynku.
Woysterowanie sygnalizatoréw odbywac¢ sie bedzie za pomocg wysterowania adresowalnych sygnalizatorow
zainstalowanych na petlach dozorowanych z centrali pozarowe;.
Funkcje sterownicze zostang zrealizowane za pomocg modutéw sterujgcych instalowanych na liniach dozorowych.
Sterowanie sygnalizacjg akustyczno-optyczng. W przypadku pojawienia sig alarmu Il stopnia przewiduje sie uruchomienie
sygnalizacji akustyczno-optycznej w budynku. Wysterowanie sygnalizatorow odbywac sie bedzie na dwa sposoby. Na
zewnetrz budynku sygnalizator zostanie uruchomiony za pomocg wyjscia dozorowanego w centrali pozarowej. Na
kondygnacjach budynku zaprojektowano sygnalizatory petlowe, ktére mogg byé uruchomione w kazdej ze stref niezaleznie.
Sygnalizatory petlowe akustyczno-optyczne posiadajg wbudowany czujnik optyczny oraz mikrofon, ktére umozliwiajg

wykonanie co rocznych préb zadziatania sygnalizatoréw w przeciggu 1 min na catym budynku.

Zgodnie z polskimi normami i przepisami poszczegoélne urzgdzenia muszg posiadac certyfikaty, $wiadectwa

kwalifikacyjne, homologacje oraz $wiadectwa o dopuszczeniu do stosowania w Polsce, wydane przez stosowne instytucje.
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W przypadku systeméw sygnalizacji pozaru takg instytucjg jest Centrum Naukowo Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w
Jézefowie.
Organizacja alarmowania

Centrala rozré6znia trzy rodzaje alarméw:

alarm z czujki automatycznej,
alarm z recznego ostrzegacza pozarowego,
alarm z czujnika detekcji gazu,

Centrala sygnalizuje alarmy:

pozarowy | stopnia,
pozarowy |l stopnia,

uszkodzeniowy.
Alarm z ostrzegaczy recznych jest sygnalizowany w centrali od razu jako alarm Il stopnia.
Tryby pracy

W zaleznosci od zaprogramowania system moze by¢ przystosowany do jednego lub dwéch tryboéw pracy, czyli do
trybu nocnego lub trybu dziennego i nochego. Jesli system przystosowano do trybu pracy dziennej i nocnej, przetgczanie

trybéw moze odbywac¢ sie automatycznie przez sterowanie czasowe lub za pomocga przycisku.

Tryb nocny

Kazdy z alarméw pochodzacy z czujek jest od razu traktowany jako ALARM Il STOPNIA. W wyniku alarmu
catkowicie automatycznie nastepuje wysterowanie wszystkich urzadzen przeciwpozarowych, zgodnie z zaprogramowanym
algorytmem dziatania, oraz uruchomienie przekaznika alarmu pozarowego (przekazanie alarmu do PSP).

Tryb dzienny

W trybie pracy dziennej niezbedna jest obecnos$é¢ przeszkolonego oraz dostepnego w trakcie czasu opéznienia personelu
obstugi.

Po zadziataniu elementu liniowego w adresowalnej linii dozorowej centrala, na podstawie algorytméw decyzyjnych,
sygnalizuje ALARM | STOPNIA lub ALARM Il STOPNIA w zaleznosci od wariantéw alarmowania zaprogramowanych dla
konkretnych stref. Po wystagpieniu alarmu | stopnia (pobudzenie czujki) system pracujacy w trybie dziennym przechodzi w
tzw. uktad interwenciji. Alarm | stopnia sygnalizowany jest w centrali $wieceniem czerwonych wskaznikéw ,POZAR" w

module obstugi. Na wy$wietlaczu LCD w polu ,POZAR" pojawia sie komunikat zawierajgcy:

numer strefy i elementu (czujki) w stanie alarmu;

opis strefy dozorowej (zdefiniowany podczas konfiguracji);
opis elementu (zdefiniowany podczas konfiguracji);

typ alarmu;

tekst komentarza lub data, godzina i typ czujki;

temperatura rzeczywista, jesli dana czujka wyposazona jest w czujnik temperatury.

Alarm | stopnia jest alarmem wewnetrznym i wymaga zawsze zgtoszenia sie personelu dyzurujgcego i potwierdzenia alarmu
przyciskiem ,ROZPOZNANIE" (w czasie T1 = 30 sekund) oraz rozpoznania zagrozenia w obiekcie (czas T2 = 5 minut). W
czasie T2 jest mozliwos$¢ skasowania alarmu przyciskiem ,KASOWANIE", jesli obstuga uzna, ze nie ma zagrozenia. Do
tego momentu centrala sygnalizuje alarm | stopnia. Podczas, gdy obstuga ma czas na rozpoznanie nacisnigcie
ktéregokolwiek ROP-a wywotuje od razu alarm Il stopnia. Jesli brak jest odpowiedniej reakcji dyzurujgcego personelu na

alarm | stopnia, wéwczas wywotywany jest alarm |l stopnia.

Alarm Il stopnia jest wewnetrznym stanem centrali, ktéry powoduje, oprécz wywotania w centrali sygnalizacji optycznej i

akustycznej, przekazanie na zewnatrz sygnatu o pozarze (zadziatanie wyj$¢ zadeklarowanych jako wyjscia do urzadzen
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transmisji alarmu) oraz uruchomienie dodatkowych wyjs¢, ktérych wysterowanie uwarunkowane jest wystgpieniem alarmu Il

stopnia.

Woystgpienie w centrali alarmu |l stopnia powoduje automatyczne przejscie stref bedgcych w alarmie | stopnia w stan alarmu
Il stopnia. Alarm Il stopnia moze by¢ poprzedzony alarmem | stopnia lub jest generowany natychmiastowo w zaleznosci od
zaprogramowanego wariantu alarmowania dla konkretnej strefy w obiekcie lub trybu pracy centrali. Alarm Il stopnia jest
wezwaniem do natychmiastowego podjecia akcji gasniczej.

Woystgpienie w centrali alarmu Il stopnia powoduje automatyczne przejscie stref bedgcych w alarmie | stopnia w stan alarmu
Il stopnia. Alarm Il stopnia moze by¢ poprzedzony alarmem | stopnia lub jest generowany natychmiastowo w zaleznosci od
zaprogramowanego wariantu alarmowania dla konkretnej strefy w obiekcie lub trybu pracy centrali. Alarm Il stopnia jest
wezwaniem do natychmiastowego podjecia akcji gasniczej.Jednoczesnie z sygnalizacjg optyczna, podczas alarmu
pozarowego uruchamia sie w centrali ciggly sygnat akustyczny, ktéry mozna wytaczyé weiskajgc przycisk ,2WYCISZENIE."
Przechodzenie nastepnych stref w stan alarmu, zaréwno w przypadku alarmu | stopnia, jak i alarmu Il stopnia, ponawia
sygnalizacje akustyczng.Resetowanie centrali odbywa sie po nacisnigciu przycisku ,KASOWANIE ALARMU". Wyswietlacz
LCD powraca do normalnego wskazania, o ile nie wystepuja uszkodzenia lub inne zdarzenia. Resetowanie centrali mozna

wykonac wytgcznie po ustaleniu zrédta pozaru przez straz pozarng lub inne stuzby i opanowaniu sytuacji.

Uruchomienie r ecznego ostrzegacza po zaru wywotuje od razu ALARM |l STOPNIA.

Montaz instalacji i prowadzenie okablowania

1. Montaz wykonywa¢ zgodnie z obowigzujgcymi w kraju normami i przepisami. Uwagi odnosnie montazu okablowania i
urzgdzen. Celem unikniecia kolizji zaleca sie przeprowadzenie montazu instalacji SSP skoordynowany z innymi branzami.
Sposo6b wykonywania potgczen miedzy elementami linii podano na rysunkach instalacji.
2. Potaczenia petli dozorowych (linii wykonawczych, sterujgcych, sygnalizacyjnych) wykonac¢ kablem dwuzytowym typu
HTKSH PH90. Przewody uktada¢ podtynkowo, zgodnie z certyfikatem kabla.
Sposob uktadania przyjg¢ taki sam jak dla instalacji elektrycznych zachowujgc zgodnos$é z certyfikatem kabla.
3. Obwody linii wykonawczych (sterujgcych) wykona¢ kablem — ilos¢ zyt i przekroj pojedynczej zyty uzalezniony od
podigczanych urzadzen i odlegtosci. Przewody uktada¢ podtynkowo, zgodnie z certyfikatem kabla.
4.  Line sygnalizatora zewnetrznego podigczy¢ do linii sygnalizatoréw LS1 centrali pozarowej kablem niepalnym HTKSH
PH90.
5. Czujki instalowa¢ zawsze bezposrednio na stropie. Czujki zaleca sie tgczy¢ w podanej (rosnacej) kolejnosci
numeracji. Podczas montazu sprawdza¢ numeracje i nazwy pomieszczen. Dane te sg niezbedne do wykonania opisu
tekstowego w centrali. Nazwy pomieszczen, ich numeracje oraz nazwy stref okresla¢ w porozumieniu z Zamawiajgcym
(Uzytkownikiem).
6.  Moduly sterujgce umiesci¢ w sposéb umozliwiajgcy dostep podczas serwisow i przegladéw zgodnie z
rozmieszczeniem na rzutach budynku odpowiadajgcym wysterowaniu elementéw na danej kondygnacii.

Przewody prowadzic:
- na kondygnaciji -1 zgodnie z istniejgcymi instalacjami w rurach ostonowych;
- na kondygnacjach 0, 1, 2 oraz w pionach na wszystkich kondygnacjach podtynkowo,
- na kondygnaciji strychu w rurach ostonowych;

Numeracie linii i czujek podang w projekcie nalezy traktowac jako tymczasows.

Moduty petlowe instalowa¢ w miejscach umozliwiajgcych przeglad i konserwacije

W przypadkach kolizji lub zblizen zachowa¢ odlegto$¢ 50 cm czujek od $cian, podciggéw, przewoddw wentylacyjnych
(o ile przebiegajg one w odlegtosci mniejszej niz 15 cm od stropu), opraw $wietlnych itp. Zachowac¢ odlegtos¢ czujek min.
1,5 m od kratek wentylacyjnych nawiewu i wywiewu.

Zachowa¢ odlegto$¢ min. 30 cm przewodéw instalacji SSP od innych przewoddw i kabli elektrycznych.

Poczatki i konce linii dozorowych prowadzone w czesciach pionowych instalacji prowadzi¢ w osobnych rurach, przy
czym dopuszcza sie stosowanie wspélnej rury dla ,poczatkéw” i wspdlnej rury dla ,koncow” linii petlowych.

Montaz poszczeg6lnych urzadzen podano w kartach technicznych wybranego urzgdzenia.
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Wszystkie zmiany powstate podczas montazu instalacji nalezy nanies¢ w dokumentacji powykonawcze;.
UTA — Urzadzenie transmisji alarmu po  zarowego

Projektuje sie poditgczenie centrali pozarowej na poziomie kondygnacji parteru do urzgdzenia UTA. Urzgdzenie monitoringu
pozarowego umieszczone bedzie przy centrali pozarowej CSP. Do UTA zostanie doprowadzony z centrali przewéd typu
YnTKSYekw 2x2x0,8, ktérym przekazywany bedzie sygnat uszkodzenia oraz sygnat alarmu pozarowego. Urzadzenie UTA
przekazuje alarmy dwoma niezaleznymi kanatami, tj, poprzez linie telefoniczng oraz tgcznosé radiowg. W zwigzku z
powyzszym do urzadzenia UTA nalezy rowniez doprowadzi¢ potgczenie telefoniczne.

Zamawiajacy jest zobowigzany zawrze¢ stosowng umowe o $wiadczenie ustug monitoringu alarméw pozarowych z

lokalnym operatorem monitoringu pozarowego dziatajacym na terenie miasta Paczkowa.
Zasilanie podstawowe

Projekt zaktada zasilanie podstawowe central SSP napieciem 230 VAC z wydzielonego pola rozdzielni gtéwnej

obiektu, sprzed wytgcznika gtéwnego pradu -doprowadzenie zasilania zgodnie z projektem elektrycznym.

UWAGA! Do obwodu zasilaj gcego SSP nie wolno przyt gczac¢ innych odbiornikdw energii elektrycznej. Pole
podt gczenia zasilania oznaczy ¢ napisem ,CENTRALA SSP”.

Potgczenie kablowe wykonac jako nieroztgczne, kablem energetycznym ognioodpornym z oddzielnym

zabezpieczeniem w rozdzielni gléwnej. Stosowac odpowiednie zasady ochrony przeciwporazeniowe;j.
Zasilanie awaryjne

Projekt przewiduje zastosowanie central SSP wyposazonych w zasilanie akumulatorowe zapewniajgce prace przez

72h dla stanu czuwania i 0,5h dla stanu alarmu.
Obliczenia zasilania awaryjnego

Minimalna pojemnos¢ akumulatoréw C, .., przeznaczonych do zasilania urzadzen podanych w tabelach 1 i 2, przy

nastepujacych parametrach: C - =k(l *t, +1, ¢ t))

Y% t— praca ciggta w stanie spoczynku 72h

¥ t- praca ciggta w stanie alarmu 0,5h

Y%  k—wspéiczynnik uwzgledniajgcy sprawnosé akumulatora k=1,25
11 — sumaryczny prad spoczynkowy

12 — sumaryczny prad w stanie alarmowania

Obliczenia zasilania awaryjnego central SSP dokonano w oprogramowaniu dostarczanym przez producenta systemu i

przedstawiono ponizej.

Czas czuwania: 72h

Czas alarmu: 0,5h

Wspotczynnik wykorzystania baterii: 1,25
Min. pojemnos¢ baterii: 47,37 Ah
Obcigzenie 40V: 0,63A

Obcigzenie 24V: 0,42A

Suma obcigzen w stanie czuwania : 0,51A
Suma obcigzen w stanie alarmu : 1,40A
Suma obcigzen 24V : 1,44A
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W celu zapewnienia podtrzymania zasilania rezerwowe  go w okre slonym w projekcie zakresie, central e nalezy
doposa zy¢é w dodatkowy zasilacz w obudow g na akumulatory oraz zestawem akumulatoréw. Dodatk  owy zasilacz

stanowi integraln g czes$¢ centrali po zarowej projektowanej w obiekcie i jest instalowany w dolnej cz esci centrali.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogélinej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
Odbiorowi migdzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg tras przewodow
. sposéb potaczen,
. lokalizacja urzadzen.
8.2. Odbior cz esciowy.
a) odbiorowi cze$ciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robo6t, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢
sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbidr ko ncowy.
. przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy
przedtozy¢ protokoty odbiorow czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnos¢
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych
. w szczegolnosci nalezy skontrolowac:
- uzycie wtasciwych materiatow i elementéw urzadzenia
- prawidtowos$¢ wykonania potgczen
- jakos¢ zastosowania materiatow
- odlegtos¢ przewodéw wzgledem siebie i innych instalacji
- prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen

- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng
9. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-EN 60839-11-2:2015-08 - wersja angielska - Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen --
Czes¢ 11-2: Elektroniczne systemy kontroli dostepu -- Wytyczne stosowania.

. PN-EN 60839-11-1:2014-01 - wersja angielska - Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen --
Czesc¢ 11-1: Elektroniczne systemy kontroli dostepu -- Wymagania dotyczace systemoéw i czesci skladowych.

. PN-EN 50133-7:2002 - wersja angielska - Systemy alarmowe -- Systemy kontroli dostepu stosowane w
zabezpieczeniach -- Cze$¢ 7: Zasady stosowania.

. PN-EN 50133-2-1:2002 - wersja angielska - Systemy alarmowe -- Systemy kontroli dostepu stosowane w
zabezpieczeniach -- Czes$¢ 2-1: Wymagania dla podzespotow.

. Wykonawca ma obowigzek wykonac instalacje kontroli dostepu zgodnie z wymaganiami opisanymi w

dokumentacji projektowej, a jesli ktérykolwiek z dokumentéw normalizacyjnych ulegt aktualizacji wg nowych
aktualnych wymagan.
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SST 09 INSTALACJA SYSTEMU MONITORIN GU CCTV WEWNATRZ BUDYNKU

CPV 32333000-6 Aparatura do nagrywania lub powielania obrazu wideo

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robét elektrycznych i
teletechnicznych w zakresie instalacji systemu monitoringu CCTV wewnatrz budynku.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:
hd instalacji systemu sygnalizacji napadu i wlamania ,

1.4. Ogodlne wymagania dotycz ace robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogo6lne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogélnej specyfikaciji.
2. MATERIALY.

Adapter narozny do kamery

Dysk twardy HDD

Kabel ekranowany, 4 pary 24AWG, LSZH, 500m, 25 lat gwarancji
Kamera koputkowa IP ,24V AC,

Klawiatura sterujgca do kamer sieciowych obrotowych

Monitor CCTV LCD

N6zki do monitora

Przewod do uktadania na state wielozytowy YDYZo 450/750V 3x1,5 mm2
Rejestrator sieciowy

Rura elektroinstalacyjna PVC, karbowana, gigtka

Sruby stalowe

Uchwyty przykrecane do kabla $r. 5mm

Woysiegnik $cienny

Zasilacz do kamer 230VAC/24VAC/1,5A

Ztgcze RJI45 ekranowane na kabel

Ztgczka kompensacyjna do rur z tworzyw sztucznych, t

3. SPRZET.
3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych
rozwigzan technicznych

4. TRANSPORT.

4.1. OgdIne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgsci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
5.2. Gtéwnym celem systemu monitoringu wizyjnego jest nadz6r mienia, zapewnienie mozliwosci podejmowania
niezwtocznych dziatan prewencyjnych w przypadku sytuacji zagrozenia w obrebie monitorowanego obiektu,
przeciwdziatanie przestepstwom, a takze zapis i przechowywanie danych w celach dowodowych i udostepnienia ich
uprawnionym podmiotom. System opracowany jest na podstawie wytycznych Inwestora uwzgledniajgc zaplanowang

uniwersalnos¢ i funkcjonalnos$¢ przy zastosowaniu nowoczesnych technologii przesytania r6znego rodzaju danych.

System dozoru wizyjnego bedzie skfadat sie z dedykowanych urzadzen stuzacych do transmisji oraz zapisu nagran w
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odpowiedniej rozdzielczosci i szybkosci, tworzacych spdjng oraz wydajng infrastrukture sieciowa, zapewniajgca

bezpieczng komunikacje miedzy wszystkimi urzgdzeniami skladowymi.

Opis ogdlny dziatania systemu

- Podglad wejs¢, klatek schodowych oraz obszar6w wewnatrz bedzie realizowany za pomocg systemu
monitoringu wizyjnego, przy uzyciu cyfrowych, megapikselowych kamer dziatajgcych w oparciu o protokét TCP/IP.
Strumienie wideo z kamer majg by¢ zapisywane na dyskach rejestratora sieciowego NVR (ang. Network Video
Recorder).

- Zdarzenia jak i sama wizja ma by¢ wyswietlana na monitorach zainstalowanych w pomieszczeniu 1.19.

Architektura systemu — obszary funkcjonalne

- Elementy koncowe — kamery IP kopulkowe o minimalnej rozdzielczosci 3Mpix. Kamery o zmiennej
ogniskowej posiadajgce wbudowany promiennik podczerwieni IR w budowie wandaloodpornej.

- Urzgdzenia rejestrujgce — lokalne urzadzenia rejestrujgce materiat wideo znajdujg sie w pomieszczeniu
serwerowni na 1 pietrze budynku — w szafie GPD.

- Siec teletechniczna wraz z wyposazeniem sieciowym — urzgdzenia oraz media transmisyjne pozwalajgce
na potaczenie wszystkich elementéw systemu monitoringu wizyjnego.

- Stacja operatorska systemu CCTV wyposazone w monitory o rozdzielczosci min.

Full HD, klawiature i mysz.

5.3. Wymagania ogélne dotyczace systemu monitoringu wizyjnego CCTV.
Zgodnie z warunkami architektury oraz wymaganiami Uzytkownika/Inwestora w zakresie bezpieczenstwa budynku,
projektuje sie system dozorowy CCTV dziatajgcy w oparciu o protokét internetowy IP (ang. Internet Protocol), ktéry ma
spetnia¢ nastepujace funkcje oraz zatozenia uzgodnione z Uzytkownikiem:

- Liczbe i rozmieszczenie elementéw systemu dozoru wizyjnego CCTV przyjeto na podstawie informacji podanych
przez Uzytkownika.

- Projektowana budowa systemu monitoringu wizyjnego CCTV ma zawiera¢ kamery dziatajgce w oparciu o protokét
internetowy IP.

- Zatozono rejestracje nagran z kamer w celu rozpoznania oséb, identyfikacji danych os6b oraz rejestracji zdarzen.

- Wszystkie kamery wewnetrzne majg nagrywac¢ w sposo6b ciggty.

- Zaprojektowano system dziatajgcy w oparciu o sie¢ TCP/IP — rejestrator sieciowy NVR (ang. Network Video Recorder)
zainstalowany w szafie GPD w serwerowni oraz kamery IP.

- Okablowanie do kamer oraz rejestratorow budowane jest w konfiguracji gwiazdy i przy rygorze, ze tacza state nie
moga przekroczy¢ diugosci 90 m dla potgczen w oparciu o medium miedziane.

- Do wszystkich kamer koputkowych ma zosta¢ doprowadzony kabel podwdjnie ekranowany S/FTP kat.7, 23 AWG w
ostonie trudnopalnej LSFRZH (kabel opisany szczeg6towo w dokumentacji okablowania strukturalnego);

- Zaprojektowano stacje operatorskg w pomieszczeniu 1.19 — do obstugi systemu dozoru wizyjnego CCTV oraz KD
przez operatoréw/ administratorow.

- System ma umozliwia¢ podtgczenie réznych kamer produkowanych przez wielu producentéw, obstugiwanych przez
dedykowane oprogramowanie.

- System dozoru wizyjnego CCTV ma zapewniaé peing miedzyoperacyjnos¢ w komunikacji migedzy wieloma
urzadzeniami systemu réznych producentéw.

- System ma zapewnia¢ zdalny dostep z dowolnego miejsca oraz urzgdzenia korzystajgcego z sieci za pomocg
dedykowanych bezptatnych wieloplatformowych aplikacji na urzgdzenia mobilne (iOS, Android).

- System ma mie¢ mozliwos¢ rozbudowy o rejestratory hybrydowe, tzn. podtgczenie systemu CCTV analogowego wraz
z systemem CCTV cyfrowym wykorzystujgcym protokét internetowy (IP) do transmisji obrazu oraz zapewnia¢ ich ptynne i
szybkie dziatanie.

- System ma miec¢ funkcje automatycznego wykrywania podtgczonych urzadzen systemu dozoru wizyjnego CCTV.

- Urzadzenia rejestrujgce obraz, tj. kamery majg mie¢ funkcje szerokiego zakresu dynamiki (WDR), pozwalajgcg na
automatyczne dostosowanie obrazu do trudnych warunkéw oswietleniowych, zaréwno ciemnych jak i jasnych, a takze
funkcje redukcji szumoéw.

- System ma mie¢ dodatkowo mozliwosé rozbudowy o integracje z systemami kontroli dostepu, sygnalizacji wtamania i
napadu, systemu detekcji pozaru oraz posiada¢ funkcje zaawansowanej analizy obrazu wideo pozwalajgcej na szybkg
reakcje na nietypowe zdarzenia, a takze generowanie raportéw oraz wykreséw przedstawiajacych dane.

- Ma mie¢ mozliwos¢ tworzenia konkretnych zdarzen w systemie dozoru wizyjnego CCTV oraz tgczenia ich z innymi
systemami bezpieczenstwa.

- Ma posiada¢ funkcje wtrgcenia waznego wydarzenia podczas obserwacji obrazu z wielu kamer w momencie
pojawienia sie nietypowego zachowania.

- Wydarzenia/alarmy/powiadomienia systemu dozoru wizyjnego CCTV majg by¢ monitorowane z poziomu jednego
oprogramowania.

- Przeszukiwanie nagranego zdarzenia ma odbywa¢ sie na podstawie nagran cigglych, a takze szczegdlnych
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wydarzen/ruchu w celu skrécenia czasu wyszukiwania.

- Oprogramowanie VMS klienckie musi by¢ w pelni konfigurowalne aby dostosowa¢ go do wymagan kazdego
uzytkownika.

- Do kazdego uzytkownika systemu musi by¢ mozliwo$¢ przypisania hasta dostgpu oraz nadanie odpowiednich
uprawnien.

- System powinien udostgpnia¢ dane na temat zajetosci oraz wykorzystywaniu pamigci za pomoca danych
statystycznych;

- System powinien posiada¢ opcje monitorowania stanu pamieci;

- System powinien udostepnia¢ liste kamer, ktéra mozna sortowac i filtrowa¢ w celach organizacyjnych;

- System powinien pozwala¢ na konfigurowanie ustawien i funkcji kamer takich jak: edycja nazwy i opisu, zmiana
adresu IP;

- System powinien umozliwia¢ konfiguracje ustawien obrazu kamer w tym: rodzaj kompresji, liczbe klatek/s,
rozdzielczo$¢, ustawienie strumieniowania;

- System powinien umozliwia¢ tworzenie harmonograméw do zapisu wideo, do aktywowania wykrywania ruchu itp.

- System musi posiada¢ opcje automatycznego przeszukiwania sieci i wykrywania kamer.

- Sugeruje sie szybko$¢ zapisu na dysku rejestratora sieciowego co najmniej 15 kl/s, natomiast kamery majg posiada¢
szybkosé¢ rejestracji obrazu min. 30 kl/s.

- Rejestratory sieciowe majg mie¢ wbudowang pamigé na nagrania o pojemnosci pozwalajgcej na przechowanie zapisu
z kamer z okresu co najmniej 30 dni.

- Projektowane kamery wewnetrzne muszg by¢ wyposazone w oswietlacz $wiecgcy falami podczerwieni (diody LED),
zapewniajacy podglad w nocy lub w stabych warunkach oswietleniowych na odlegtosé co najmniej 40 metrow.

- Kamery muszg charakteryzowac sie klasa ochronnosci IP67 lub wyzszg oraz by¢ zabezpieczone przez ograniczniki
przepiec.

- Wszystkie zaprojektowane kamery muszg posiadac stopien ochrony wandaloodpornosci co najmniej IK10.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogélinej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg tras przewodow
. sposéb potaczen,
. lokalizacja urzgdzen.
8.2. Odbior cz esciowy.
a) odbiorowi cze$ciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robo6t, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢
sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbidr ko ncowy.
. przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy
przedtozy¢ protokoty odbioréow czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnos¢
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych
. w szczegolnosci nalezy skontrolowac:
- uzycie wtasciwych materiatow i elementéw urzadzenia
- prawidtowos$¢ wykonania potgczen
- jakos¢ zastosowania materiatow
- odlegtos¢ przewodéw wzgledem siebie i innych instalacji
- prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen

- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng

9. PRZEPISY ZWIAZANE
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. PN-EN 50132-2-1:2007 - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV w zastosowaniach dotyczacych
zabezpieczenia -- Cze$¢ 2-1: Kamery telewizji czarno-biatej

. PN-EN 50132-5:2002 - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Czg$¢
5: TeletransmisjaPN-EN 50132-7:2003 - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -- Czes$¢ 7: Wytyczne stosowania
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